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ANALISIS DINAMIK MODEL PREDATOR-PREY DENGAN 

HOST AMMENSAL PADA PREY 

 

ABSTRAK 

 

Skripsi ini membahas model predator-prey tiga spesies yang 

menggambarkan interaksi antara spesies  prey, predator, dan spesies 

ketiga yang berupa host ammensal. Dalam hal ini, host ammensal 

berperan sebagai pengganggu prey tetapi ia tidak memperoleh 

keuntungan maupun kerugian dari prey. Diasumsikan  host 

ammensal dan predator tidak saling berinteraksi. Pada model 

predator-prey tiga spesies ini terdapat delapan titik kesetimbangan, 

yaitu titik kesetimbangan trivial, enam titik kesetimbangan batas, dan 

titik kesetimbangan interior. Sifat kestabilan titik kesetimbangan 

tersebut ditentukan dengan melakukan linearisasi sistem di sekitar 

titik kesetimbangan. Titik kesetimbangan trivial model bersifat tidak 

stabil, sedangkan titik kesetimbangan batas    dan titik interior    

bersifat stabil  dengan syarat tertentu. Selain analisis kestabilan lokal, 

juga dilakukan analisis kestabilan global menggunakan suatu fungsi 

Lyapunov. Dari hasil analisis global terhadap titik kesetimbangan    

dan    terbukti bahwa kedua titik tersebut bersifat stabil global 

asismtotik. Selain itu, analisis kestabilan diilustrasikan dengan 

melakukan beberapa simulasi numerik untuk menguji hasil analisis 

yang telah diperoleh. 

 

Kata kunci : predator-prey tiga spesies, host ammensal, titik  

kesetimbangan, kestabilan lokal dan global, fungsi 

Lyapunov. 
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DYNAMIC ANALYSIS OF PREY-PREDATOR WITH 

AMMENSAL HOSTS ON PREY MODEL 

 

ABSTRACT 

 

The thesis discuses a three-species prey-predator model which 

describes interactions between prey, predator and the other three 

ammensal hosts. In this case, ammensal hosts act as bullies prey 

without getting any positive or negative effects from prey whilst 

ammensal hosts and predator do not engage in the interactions. In the 

three-species prey-predator model, there are eight equilibrium points, 

namely, a nontrivial equilibrium point, six boundary points, and 

another interior equilibrium point. The stability of the equilibrium 

points are determined by linearizing the system around the 

equilibrium points. The nontrivial equilibrium point of the model is 

unstable while the boundary points and interior point are stable 

which depend on certain conditions. Furthermore, besides 

performing local stability analysis, global stability analysis was also 

performed by using Lyapunov function. Additionally, the analysis of 

the stability was illustrated by creating several numeric simulations 

for evaluating the outcomes which have been obtained previously.  

 

 

Keywords: three-species prey-predator, ammensal hosts, 

equilibrium points, local stability, Lyapunov function   
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