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RINGKASAN 

 

Firmansyah Adhitya Galih Bhaskara, Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik 

Universitas Brawijaya, Agustus 2016, Rancang Bangun Insulation Tester Berbasis Fuzzy 

Logic, Dosen Pembimbing: Dr.Ir.Ponco Siwindarto,M.Eng.Sc dan M. Rif’an, S.T.,M.T. 

 

Setiap peralatan yang menggunakan energi listrik memiliki bahan isolasi sebagai 

pengaman. Bahan isolasi adalah bahan yang memberikan tahanan tinggi terhadap aliran 

arus listrik. Operasi dari peralatan listrik seperti transformator, motor, generator, dan 

kabel-kabel tergantung pada pemeliharaan tahanan isolasi. Tahanan isolasi tiap peralatan 

listrik memiliki batas minimal yang berbeda-beda. Perbedaan ini menyebabkan kesalahan 

dalam menentukan batas minimal tahanan isolasi. Oleh karena itu, diterapkan logika fuzzy 

dalam pengukuran tahanan isolasi untuk mengatasi masalah ini. Kondisi peralatan listrik 

seperti motor listrik dapat ditentukan berdasarkan nilai tahanan isolasi yang terukur. 

Pengujian sensor didapat tegangan pada megger mulai stabil pada tahanan 24,2 MΩ. 

Pengujian rangkaian pengondisi sinyal didapat rata-rata error sebesar 2,37%. Pengujian 

keseluruhan sistem didapat rata-rata error sebesar 2.79%. 

 

Kata kunci: Tahanan Isolasi,, logika fuzzy 
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SUMMARY 

 

Firmansyah Adhitya Galih Bhaskara, Department Electrical Engineering Teknik 

Elektro, Faculty of Engineering University of Brawijaya, August 2016, Design Insulation 

Tester Based on Fuzzy Logic, Academic Supervisor : Dr.Ir.Ponco Siwindarto,M.Eng.Sc 

dan M. Rif’an, S.T.,M.T. 

 

Every apparatus which use electrical energy has isolation compound as security. 

Isolation compound is a compound which give high resistance toward electric current. The 

operation from electrical apparatus such as transformators, motors, generators and cables 

depend on the maintenance of the insulation resistance. Every electrical apparatus has its 

own minimum value about its insulation resistance. Thus, fuzzy logic is applied in 

measuring of insulation resistance. The condition of electrical apparatus can be 

determined based on measured insulation resistance.. Testing of sensor shows the voltage 

on megger start stable at 24,2 MΩ resistance. Testing of signal conditioning circuit shows 

average error is 2,37%. Testing whole sytem shows average error as much 2,79% 

 

Keyword: Insulation resistance, logika fuzzy 

 

 


