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Kekurangan sistem pintu geser otomatis pada saat ini adalah kecepatan membuka 

pintu dibuat konstan dengan jarak antara pintu dan objek yang akan melewati pintu. Maka 

dibuatlah suatu solusi untuk menyempurnakan sistem pintu geser yang sudah ada. Yakni 

dengan menggunakan motor servo yang kecepatan putarnya dapat berubah – ubah sesuai 

dengan jarak yang dibaca oleh sensor ultrasonik. Jarak yang diterima oleh sensor 

ultrasonik akan diproses oleh Arduino Uno, jarak yang diterima selanjutnya akan diproses 

untuk menentukan kecepatan putar motor. 

Tujuan yang ingin dicapai dalam pembuatan penelitian yang akan dibuat ini adalah 

membuat alat sinkronisasi pintu geser secara otomatis menggunakan kecepatan putar motor 

servo dan mengoptimalkan kinerja motor pintu geser pada saat membuka dan menutup 

pintu. 

Alat yang dirancang sudah berjalan seperti yang diharapkan, dimana motor servo 

dapat menggerakkan pintu dengan kecepatan yang sesuai dengan jarak yang dibaca oleh 

sensor ultrasonik HC-SR04. 
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