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Brawijaya, Januari 2015, Pengendalian Suhu Kelembaban Ruang Ekstraksi Metode 

Maserasi Minyak Atsiri Melati Kontroler PID Berbasis Arduino Mega, Dosen 

Pembimbing: Ir. Retnowati, MT., Dr. Ir. Bambang Siswoyo, M.T. 

Arduino Mega 2560 merupakan board mikrokontroler berbasis ATMega 2560, 

penggunaannya saat ini sangatlah luas. Kemajuan teknologi saat ini membuat modul ini 

yang menjadi pilihan sebagian besar industri sebagai alat pengontrol yang baik.  

Dalam skripsi ini Arduino Mega diaplikasikan sebagai alat pengontrol suhu dan 

kelembaban relatif ruang yang diharapkan nantinya dapat menunjang pada khususnya 

dalam kebutuhan produksi minyak atsiri bunga melati. Pengendalian suhu dan 

kelembaban ini dilakukan secara terus menerus pada suhu rentang 26-30ºC dan 

kelembaban relatif rentang 20-60% RH. Keadaan ini akan terjadi secara terus menerus 

hingga suhu dan kelembaban relatif mencapai set point suhu sebesar 27ºC dan set point 

kelembaban sebesar 45%RH.  

Proses perancangan kontroler On-Off pada suhu dan PID pada kelembaban ini 

menggunakan metode root locus dan didapatkan bahwa semua akar berada disebelah 

kiri bidang s, sehingga respon yang didapat dari semua pole stabil. Hasil perhitungan 

parameter PID dengan pole s = -3.1975 didapatkan nilai parameter PID terbaik yaitu Kp 

= 6.5259, Ki = 10 dan Kd = 1.0205. 

 

Kata Kunci: Arduino Mega 2560, Pengontrolan Suhu dan Kelembaban Relatif, 

Kontroler PID 

 


