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ABSTRAK

Ashar Seppiawan N, Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas
Brawijaya, Mei 2014, Sistem Keamanan Pintu Pagar Otomatis Menggunakan Voice
Recognition, Dosen Pembimbing: Ir. Nurussa’adah, MT. dan Ir. Ponco Siwindarto,
M.Eng.Sc.

Keamanan pada pintu merupakan hal yang sangat penting bagi manusia. Tidak
jarang pintu berperan sebagai akses terhadap tempat atau barang yang bersifat privasi. Oleh
karena itu kunci sebagai pengaman berperan penting dalam sistem keamanannya. Dengan
maraknya tingkat kejahatan dan semakin canggihnya sistem dalam membobol atau merusak
sistem keamanan yang berupa kunci konvensional, menjadi imajinasi untuk mengembangkan
sistem keamanan yang lebih bersifat privasi. Dengan menggunakan sensor pengolah suara
EasyVR diharapkan mampu menjadi pengaman berupa password yang lebih menguntungkan.

Dari pengujian pada modul EasyVR didapatkan tingkat keberhasilan yang cukup
rendah yaitu sebesar 10,4% dalam menerima perintah atau sampling suara dari orang yang
berbeda dan presentase keberhasilan sebesar 88% jika menerima perintah atau sampling
suara dari orang yang sama. Kegagalan dalam pengolahan perintah suara disebabkan oleh
EasyVR yang peka terhadap perubahan warna suara (timbre) dan tidak dipengaruhi oleh isi
perintah (content), disamping itu kesalahan terjadi karena pengucapan tutur kata yang kurang
jelas. Dari hasil pengujian tersebut, maka dapat disimpulkan bahwa modul sensor EasyVR

kurang baik dalam menangkap suara yang diberikan dari orang yang berbeda.

Kata Kunci:sistem voice recognition, EasyVR



