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ABSTRAK

Ranu Adi Aldaka, Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Brawijaya, Juli
2013, Sistem Otomatisasi Pengkondisian Suhu, pH, dan Kejernihan Air Kolam Pada
Pembudidayaan Ikan Patin, Dosen Pembimbing : M. Julius St, Ir.,, MS. dan
Nurussa’adah, Ir., MT.

Sistem Otomatisasi Pengkondisian Suhu, pH, dan Kejernihan Air Kolam Pada
Pembudidayaan Ikan Patin merupakan rancang bangun suatu sistem yang dapat
memantau suhu, pH, dan kejernihan air kolam, serta dapat mengkondisikannya kedalam
parameter-parameter yang ditentukan. Dalam hal ini ikan patin dipilih sebagai subjek
perancangan untuk menentukan parameter suhu, pH, dan kejernihan agar mudah
melakukan analisa. Pada dasarnya alat ini dapat dipakai untuk semua kolam ikan, hanya
parameter-parameternya yang berbeda sesuai kebutuhan.

Alat ini bekerja pada suhu 25°C-30°C, pH 6-8, dan kejernihan air 5-128 NTU
yang sesuai dengan lingkungan ikan patin yang sehat. Jika suhu kolam berada dibawah
25°C, sistem akan mengaktifkan heater hingga suhu mencapai batas maksimal. Jika pH
atau kejernihan air berada diluar range yang ditentukan sistem akan menguras kolam
untuk mengembalikan kondisi kolam ke dalam range yang ditentukan.

Pengujian dilakukan dengan melakukan pengukuran pada tiap sensor dengan
mengubah-ubah parameternya kemudian dicatat di setiap perubahannya. Dari data-data
yang diperoleh, dapat dihitung persentase kesalahan dan dapat diuji ketepatan keluaran
bekerja terhadap perubahan parameter.

Dari hasil pengujian didapatkan persentase kesalahan pengukuran suhu sebesar
0,688%, pengukuran pH sebesar 1,447%, dan pengukuran kejernihan air sebesar 5,62%.
Mode pengurasan aktif sesuai dengan parameter pH atau parameter kejernihan air yang
telah ditentukan. Mode penghangatan aktif sesuai dengan parameter suhu yang telah

ditentukan.

Kata Kunci: Sensor Suhu, Sensor pH, Sensor Kejernihan Air, Ikan Patin.



