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Sirkuit aritmatika merupakan bagian penting dari sistem digital. Dengan kemajuan 

luar biasa dalam VLSI, banyak sirkuit yang kompleks, yang kemarin tak terpikirkan 

menjadi mudah terealisasi saat ini. Algoritma yang tampak mustahil untuk diterapkan 

sekarang memiliki kemungkinan implementasi yang menarik untuk masa depan. Ini 

berarti bahwa tidak hanya metode aritmatika konvensional tetapi juga metode-metode 

yang tidak konvensional layak untuk diselidiki sebagai desain baru. 

Dalam skripsi ini unit aritmatika bekerja berdasarkan standar IEEE 754 untuk 

bilangan floating point presisi tunggal telah diimplementasikan pada FPGA Spartan 3E. 

Unit aritmatika yang diimplementasikan memiliki unit pengolahan 32 bit yang mampu 

untuk melakukan operasi aritmatika seperti, penjumlahan, pengurangan, perkalian dan 

pembagian serta mampu menangani operasi perhitungan khusus yang tidak bisa 

dikerjakan oleh model operasi standar. Setiap operasi dapat dipilih oleh kode operasi 

tertentu. 

Sintesis FPGA untuk unit aritmatika dilakukan dengan menggunakan Xilinx ISE 

11.1. Dan hasilnya unit aritmatika ini mampu bekerja menghitung dua buah bilangan 

floating point presisi tunggal standar IEEE 754 dengan waktu yang dibutuhkan sebesar 

233.689ns. Artinya dalam satu detik unit aritmatika ini mampu melakukan operasi 

perhitungan dua buah bilangan floating point sebanyak 4279191 kali.  
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