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ABSTRAK

Indra Bayu Lugmanda, Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas
Brawijaya, Januari 2010, Perancangan dan Pembuatan Automatic Lap Timming Pada
Gokart Race, Dosen Pembimbing: R Arief Setyawan, ST., MT., Ir. Nurussa’adah, MT.

Proses pencatatan waktu yang digunakan untuk penilaian suatu perlombaan
gokart dalam sebuah kompetisi masih menggunakan sistem manual. Hal ini dapat
menimbulkan banyak kecurangan dan tingkat kepresisian pencatatan waktu pada setiap
perlombaan sangatlah kurang,untuk mengatasi hal tersebut dibuat alat pencatat waktu
otomatis pada perlombaan gokart. Alat ini menggunakan sensor infrared yang dikontrol
menggunakan mikrokontroler. Apabila sensor infrared transmitter pada gokart
melewati garis finish maka infrared transmitter akan mengirimkan data. Data yang
dikirimkan oleh infrared transmitter pada masing-masing gokart berbeda-beda, hal ini
bertujuan untuk membedakan gokart mana yang telah melewati garis finish dan
mencatat waktu yang di peroleh pada masing-masing gokart yang telah melewati garis
finish.Hasil pengujian yang diperoleh adalah infrared transmitter pada masing-masing
gokart dapat terdeteksi oleh infrared receiver. Pengujian keakuratan waktu yang di
peroleh memiliki error yang cukup kecil yaitu 0,75%. Dari beberapa hasil pengujian
diatas dapat disimpulkan bahwa alat ini mampu dan layak menggantikan sistem lama
yang menggunakan pencatatan waktu secara manual.

Kata Kunci: Infrared, Lap Timming,gokart
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