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ABSTRAK 

 

Instrumen elektronik sangat berperan pada industri kecil, industri menengah 

maupun industri besar. Data hasil pembacaan instrumen elektronik industri harus sering 

dipantau sehingga membutuhkan operator yang bertugas memantau langsung di 

lapangan dalam jumlah banyak. Pemantauan semakin sulit apabila instrumen elektronik 

industri berada pada lokasi yang sulit dijangkau seperti dibawah konveyor. Akan tetapi, 

pemantauan akan menjadi mudah apabila dapat diakses langsung dari HP operator 

melalui media SMS. 

Modul ini dirancang dengan menggunakan HP Siemen tipe C45 sebagai media 

transfer dan terima pesan. Mikrokontroler sebagai pusat kontrol sistem menggunakan 

ATMega16. Antar muka mikrokontroler dengan HP dilakukan secara serial asingkron. 

Spesifikasi instrumen elektronik industri yang terhubung dengan modul dimasukkan 

melalui keypad dan tersimpan pada memori (non-volatile). Program terdiri atas program 

pengolahan data, konversi teks menjadi PDU, terima pesan dan kirim pesan. 

Pemantauan dilakukan dengan cara mengirim pesan kepada modul untuk meminta data 

yang sedang terbaca. Modul mengirim data kepada operator secara otomatis apabila 

data yang terbaca diluar jangkauan aman instrumen elektronik industri. 

Spesifikasi instrumen elektronik industri yang terhubung dengan modul harus 

dimasukkan terlebih dahulu supaya data yang dihasilkan benar. Instrumen elektronik 

industri yang digunakan dalam pengujian adalah PH Transmiter dan ORP Transmiter 

yang diproduksi oleh Eutech Instruments, dan Apex Gas Detektor yang diproduksi oleh 

Zellweger Analytics. Hasil pengujian yang diperoleh sesuai dengan data sebenarnya 

dalam manual book. Spesifikasi instrumen elektronik industri yang terhubung dengan 

modul harus dimasukkan terlebih dahulu supaya data yang dihasilkan benar. 

 

Kata Kunci:  instrumen elektronik industri, pemantau, SMS 
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