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MODEL PREDATOR-PREY DENGAN FUNGSI RESPON DAN 

REKRUTMEN UMUM 

  

ABSTRAK 

 

Pada skripsi ini dibahas model predator-prey dengan fungsi respon 

dan rekrutmen yang berbentuk umum serta terdapat pemanenan pada 

kedua spesies. Analisis dinamik dilakukan untuk menentukan titik 

kesetimbangan, syarat eksistensi, sifat kestabilan lokal, kestabilan 

global titik kepunahan kedua spesies, dan bifurkasi. Pada model ini 

terdapat empat titik kesetimbangan, yaitu titik kepunahan kedua 

populasi, titik kepunahan predator, titik kepunahan prey, dan titik 

kesetimbangan interior. Keempat titik tersebut bersifat eksis dan 

stabil dengan syarat masing-masing. Selanjutnya, dilakukan beberapa 

simulasi numerik untuk mendukung hasil analisis.  

 

Kata kunci: model predator-prey, titik kesetimbangan, kestabilan, 

fungsi Lyapunov  
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PREDATOR-PREY MODEL WITH GENERAL 

FUNCTIONAL RESPONSE AND RECRUITMENT 

  

ABSTRACT 

 

This final project discusses a mathematical model for a predator-prey 

system with general functional response and recruitment including 

harvesting of both species. Dynamical analysis is performed to 

determine the existence, local stability properties of equilibrium 

points, global stability extinction of both species point, and 

bifurcation. There are four equilibrium points, namely the extinction 

of both species, the extinction of predator point, the extinction of 

prey point, and interior point. These points are conditionally 

asymptotically stable. To confirm our analytical results, we perform 

some numerical simulations.  

   

Keywords: predator-prey model, equilibrium point, stability, 

Lyapunov function 
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