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ANALISISKEPUTUSAN MARKOQOV
PADA PERAWATAN MESIN
Studi Kasus PT. Pindad (Persero) Turen-Malang

ABSTRAK

Perawatan mesin merupakan suatu tindakan yang penting guna
menjaga daya fungsi mesin. Perawatan dibedakan menjadi dua, yaitu
pencegahan dan perbaikan. Tanpa adanya perawatan yang tepat,
dimungkinkan terjadi ketidakefisienan biaya perawatan yang
dikeluarkan. Pada skripsi ini dibahas konstruksi model kerusakan
mesin dengan cara mengolah data hasil pendlitian di PT. Pindad
(Persero) Turen-Malang. Mesin yang digunakan dalam pembahasan
adalah mesin bubut, frais dan asah. Data kerusakan mesin tersebut
diolah menjadi matriks probabilitas transisi awal yang berisi peluang
perubahan kondisi kerusakan mesin pada periode selanjutnya. Dari
model tersebut, dianalisis menggunakan keputusan markov untuk
mendapatkan keputusan perawatan mesin, agar biaya yang
dikeluarkan minimum. Metode yang digunakan dalam analisis ini
adalah enumerasi lengkap dan iterasi kebijakan. Solusi yang
dihasilkan oleh kedua metode sama, yaitu pencegahan pada kondis
kerusakan ringan (kondisi 2) dan kerusakan sedang (kondisi 3),
perbaikan pada kondis kerusakan berat (kondisi 4), pada ketiga
mesin yang dibahas. Pada skripsi ini, juga dibahas perbandingan
kedua metode tersebut. Metode enumeras lengkap lebih tepat
digunakan, apabila perusahaan ingin mengetahui urutan kebijakan
yang dapat dilakukan untuk meminimumkan biaya. Namun, metode
iteras kebijakan lebih efisien dari segi waktu, karena dengan
sembarang kebijakan awal, dapat ditentukan kebijakan akhir sebagai
solusi perawatan mesin.

Kata kunci : enumerasi lengkap, iteras kebijakan, keputusan
markov, pencegahan, perawatan, perbaikan.
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MARKOV DECISION ANALYSIS
ON THE MAINTENANCE MECHINE
Problem study at PT. Pindad (Persero) Turen-Malang

ABSTRACT

Engine maintenance is an important action to keep the power
function of a machine. This maintenance is differentiated into two
kinds, which are prevention and corrective. Without the right
maintenance, the inefficiency cost of maintenance can happen. This
paper discusses about the model construction of damage engine by
processing the datas of the research results at PT. Pindad (Persero)
Turen- Malang. The machines which are used in the discussion are
lathes, milling and sharpening. The data of damage engines are
processed into the matrix of probability which containS opportunities
of changing conditions on the mechanical damage for the next
period. Those data then are analyzed using Markov decision to get a
decision of early maintenance so that the inefficiency cost can be
pressed. The methods which are used in this analysis are exhaustive
enumeration and policy iteration. The solutions that are producing by
both of the methods show the same results, namely prevention for the
minor (2nd condition) and moderate damage condition (3rd
condition), and also corrective for severe damage condition (4th
condition) for the three mechine that are discussed. This paper also
discusses about the comparation of those methods. Exhaustive
enumeration method is more appropriate to be used if the company
wants to know the sequence of the policies that can be done to
minimize the costs. However, the policy iteration method is more
efficient in terms of time because the fina policy as the solution of
mai ntenance engine can be determined by any early policies.

Keywords : corrective, exhaustive enumeration, maintenance,
markov decision, policy iteration, preventive.
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BAB |
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Bidang industri di jaman modern seperti saat ini, telah
berkembang sangat pesat. Terlihat di setiap sudut kota atau daerah,
tidak pernah lepas adanya industri, baik industri kecil, menengah,
maupun yang besar. Perkembangan jaman mempengaruhi
perkembangan sektor industri karena perusahaan dituntut berbagai
permasalahan yang terjadi. Sebaga contoh, banyak muncul
perusahaan tandingan atau perusahaan yang memproduks barang
atau jasa yang sama, sehingga menimbulkan persaingan. Untuk itu,
perusahaan bersaing dengan maksimal agar tidak gulung tikar. Salah
satu upaya yang dilakukan perusahaan adalah memperhatikan aspek
mesin produksi.

Kondis mesin yang digunakan sangat penting untuk
kelancaran perusahaan dalam melakukan proses produksi. Proses
produksi dapat berjalan dengan lancar, jika mesin tersebut baru, atau
memiliki kondisi yang bagus. Proses produksi juga akan mengalami
gangguan, jika mesin yang digunakan mengalami kemacetan atau
kerusakan. Mesin memiliki peluang untuk berubah kondisi dari
kondisi baik menjadi kondis rusak karena adanya kemunduran
sistem kerja. Kerusakan tersebut dapat dicegah dengan dilakukannya
perawatan (maintenance).

Menurut Assaury (1993), perdatan atau faslitas produksi
yang seharusnya masih berfungsi baik, jika tidak dipelihara dengan
baik, akan cepat mengalami kerusakan dan akan menurun tingkat
kegunaannya. Berdasarkan hal tersebut dapat dismpulkan bahwa
perawatan mesin sangat penting untuk mencegah adanya kerusakan
pada mesin. Mesin yang tetap rusak, meskipun telah dilakukan
perawatan, akan dilakukan perbaikan (korektif) sehingga mesin dapat
digunakan kembali. Secara sepintas, mesin yang terus menerus
dilakukan perawatan, kemungkinan kecil akan mengalami kerusakan.
Namun ada faktor tertentu yang menyebabkan perbaikan lebih baik
dilakukan tanpa melakukan perawatan atau menunggu sampal mesin
tersebut benar-benar rusak.

Semua upaya perawatan peralatan atau fasilitas produksi tetap
memperhatikan  tujuan ekonomi  perusahaan, Yyaitu dengan
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pengeluaran yang minimal untuk mendapat keuntungan yang
maksimal. Biaya yang sangat diperhatikan dalam masalah perawatan
mesin adalah biaya down time, karena  setigp melakukan
pemelihaaan periodik terdapat jam produks yang dikorbankan.
Biaya down time adalah hilangnya profit dari suatu sistem yang tidak
dapat berproduksi.

PT Pindad Persero Turen-Malang merupakan satu-satunya
perusahaan milik negara yang bergerak di bidang produksi amunisi
senjata. Perusahaan tersebut sangat memperhatikan perawatan mesin,
mengingat hasil produksi yang sangat penting. Perawatan mesin
yang dilakukan dapat memperlancar produksi amunisi senjata
sehingga perusahaan tidak mengalami kerugian.

Berdasarkan permasalahan tersebut, perusahaan memerlukan
keputusan yang cepat dan tepat untuk melakukan perawatan atau
perbaikan pada mesin. Keputusan tersebut diharapkan dapat
memberikan keuntungan kepada perusahaan.

Telah cukup banyak dikenal berbagai metode pengambilan
keputusan secara matematis antara lain Analytical Hierarchy Process
(AHP), pohon keputusan, Heuristic, dil. Beberapa metode tersebut
kurang tepat jika diterapkan pada masalah perawatan mesin karena
tidak dapat digunakan untuk menghitung ekspektasi dalam jangka
panjang . Terdapat dua metode yang dapat menyelesaikan masalah
perawatan mesin yaitu enumerasi lengkap dan iterasi kebijakan untuk
pengambilan keputusan dalam jangka panjang. Kedua metode
memang dapat menghasilkan keputusan yang sama, namun keduanya
memiliki banyak perbedaan dalam proses penggunaanya.

Dalam skripsi ini dibahas penggunaan metode enumeras
lengkap dan iteras kebijakan. Proses keputusan markov merupakan
pengambilan keputusan untuk model stokastik. Dengan demikian,
masalah maintenance akan dirumuskan menjadi suatu model
stokastik menggunakan rantai markov agar dapat diselesaikan
dengan kedua metode tersebut.

1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang yang telah dijelaskan pada latar
belakang, sehingga diperoleh rumusan masalah sebagai berikut:
1. bagaimana memodelkan masalah kerusakan mesin bubut, mesin
frails dan mesin asah di PT. Pindad (Persero) Turen-Malang ke
dalam model stokastik,



2.

bagaimana menentukan solus model dengan menggunakan
metode enumerasi lengkap dan iterasi kebijakan untuk
menyelesaikan masalah maintenance di PT. Pindad (Persero)
Turen-malang,

bagaimana perbandingan hasil metode enumerasi lengkap
dengan iterasi kebijakan?

1.3 Batasan M asalah

Dalam penelitian ini, diberikan beberapa batasan masalah

antaralain:

1
2.

3.
4.
S.

tidak membahas faktor-faktor penyebab kerusakan,

tidak membahas kegiatan dan tata cara perawatan oleh
perusahaan,

mesin yang sgjenis, dianggap memiliki karakteristik yang sama,
sparepart tersedia,

probabilitas transisi mesin tetap.

1.4 Tujuan

Tujuan dari penelitian ini adalah:
memodelkan masalah kerusakan mesin bubut, mesin frais dan
mesin asah di PT. Pindad (Persero) Turen-Malang ke dalam
model stokastik,
menentukan soluss model dengan menggunakan metode
enumerasi lengkap dan iterasi kebijakan untuk menyelesaikan
masalah maintenance di PT. Pindad (Persero) Turen-malang,
membandingkan hasil metode enumerasi lengkap dengan iteras
kebijakan






BAB I1
TINJAUAN PUSTAKA

2.1 Proses Stokastik

Istilah proses stokastik seringkali digunakan berkaitan dengan
observasi yang berorientasi waktu, proses alam yang dikontrol oleh
sebuah mekanisme acak. Proses stokestik menurut Hines dan
Douglas (1990) didefinisikan sebagal serangkaian variabel acak {X;},
dimana t € T merupakan indeks waktu atau deretan. T merupakan
himpunan bilangan bulat tak negatif, dan X; mewakili ukuran waktu
dari t. Jika T berhingga atau tak hingca namun terbilang, maka
disebut proses stokastik dengan parameter diskrit, dan jika T
merupakan selang atau interval waktu yang konstan maka disebut
proses stokastik dengan parameter kontinu. Ruang hasil dari X; juga
dapat diskrit maupun kontinu. Contoh proses stokastik, X;, X,, X5, .-,
bisa mewakili kumpulan mingguan (atau bulanan) permintaan dari
suatu produk atau menunjukkan langganan jasa penantian tiket pada
waktu satu menit.

Dalam proses stokastik, perkembangan proses tidak dapat
ditentukan dengan pasti karena ada sesuatu yang di luar kontrol. Jika
suatu kejadian tertentu dari serangkaian eksperimen tergantung dari
beberapa kemungkinan kejadian, maka eksperimen tersebut
merupakan proses stokastik. Proses stokastik dibedakan menjadi dua
yaitu proses bebas dan proses Markov.

2.2 Rantai Markov

Proses Markov adalah proses stokastik di mana masa lalu tidak
mempunyai pengaruh pada masa yang akan datang bila masa
sekarang diketahui (Papoulis, 1992). Rantai Markov didefinisikan
sebagai proses Markov dengan variabel random yang hanya dapat
mengasumsikan nilai tepat pada himpunan terbatas atau tidak
terbatas. Berikut adalah definisi mengenai rantai Markov.

Definisi 2.2.1 (Yates and David, 2005)
Rantai Markov berwaktu diskrit {X;|t = 1,2,..} adalah
himpunan waktu dan nilai diskrit acak yang diberikan X;,X>, .., X¢,



variabel X;,; acak selanjutnya hanya tergantung pada X, melalui
probabilitas transisi

P(Xp41=JjlXy = kg, oo Xy = ke—1, X =10)

=PXps1 =j1Xe = 1)

Pada persamaan (2.1), nilai X; meringkas semua kejadian lalu
dari sistem, yang dibutuhkan untuk memprediks variabel X4
selanjutnya dalam himpunan acak. Variabel X; disebut
state/kondisi/keadaan sistem pada waktu t, dan ruang sample dari X,
disebut himpunan kondisi atau ruang kondisi. Secara ringkas,
terdapat probabilitas transisi tetap F;; bahwa kondisi berikutnya
akan j mengingat kondisi saat ini adalah i (Yates and David, 2005).

Peluang bersyarat,

P(Xe+1 = jlXe = 1) = Py,
disebut peluang transisi satu tahap, dan dikatakan menjadi stasioner
jika

P(Xes1r =jlXe =0 = P(Xy =j1X; = 1) (2.2)
untukt =12,.., i=12..m, dan j=12..m, sehingga
probabilitas transid yang diulang tidak berubah setiap waktu.
Seluruh nilai peluang transisi dapat dilambangkan dalam bentuk
matriks P = [P;;], disebut matriks probabilitas transisi satu tahap.
Matriks P mempunyai m baris dan m kolom (Hiller and Gerald,
1990).

Teorema 2.2.2 (Yates and David, 2005)
Probabilitas transisi F;; Rantai Markov memenuhi P;; >0,
sehingga

Z Pj=1 i=12..,m (2.3)

Jj=1

Matriks P yang diberikan adalah gambaran probabilitas
transis satu tahap. Untuk probabilitas transis n-tahap, mengikuti
definisi berikut.



Definisi 2.2.3 (Y ates and David, 2005)
Untuk Rantai Markov berhingga, probabilitas transisi n-tahap
diberikan dengan matriks

B =Dy = 1Y = 1) = P(Kia 31K = D) (29)
untuk semua &1,2,...,i = 1,2..m,danj = 1,2...m. Elemen / dan j
menjelaskan probabilitas perpindahan dari kondisi i ke kondis j
padan tahap.

Teorema 2.2.4 (Yates and David, 2005)
Probabilites n-tahap pada Rantai Markov, dapat digambarkan
dalam sebuah matriks transisi n-tahap

pm) = [,q_g.nl (2.5)
dimana

0<pM=1

n=12 ..

[=12,.m

j=12,..,m
dan

(n) _
PR =1
n=12,..
i=12,..,m.

Matriks probabilitas transis O-tahap permulaan disebut
matriks identitas (Y ates dan David, 2005).

Probabilitas transisi dinyatakan dalam bentuk matriks sebagai
berikut.

Kondis | 1 xTAIn. m
1 —N5—o) “—n
_ 2 pl(l ) __ ............... F].-rlri
D(RJ - ( ) :(
m EJ n:;_ = f' ?T::;l_

untuk n =12, ..., atau



(n) (n)
P e P
p) = [ Ul Loch s
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Matriks P dikatakan suatu peralihan yang homogen atau
matriks stokastik, karena probabilitas transisi p;; adalah konstan dan
tidak tergantung waktu.

Sebuah Proses Stokastik {X;}(t = 1,2,..) disebut Rantai
Markov keadaan terbatas, jika memenuhi sifat berikut (Hiller and
Gerald, 1990).

1. Jumlah kondisi yang terbatas.

2. Sifat Markovian.

3. Probabilitastransisi stasioner.

4. Himpunan dari probabilitas awal P{X; = i} untuk semua.i.

2.3 Penaksiran Parameter Markov

Proses Markov berwaktu diskrit dan memiliki kondisi terbatas
X¢, dengan t = 1,2,...,k ditentukan hukum probabilitas secara
lengkap oleh parameter PL-E-H) (dimanaidanj = 1,2,,..,m) disebut
sebagai probabilitas homogen satu langkah (Asri dkk, 1985).

Menentukan parameter probabilitas dari suatu permasalahan
adalah menentukan sejumlah data yang mengalami peralihan kondisi
dari suatu individu sampel dalam waktu tertentu. Menurut Bronson
dan Naadimuthu (1978), terdapat dua kasus pengamatan untuk
mendapatkan data transis kondisi sampel terhadap suatu proses
Markov, yaitu :
1. pengamatan terhadap peralihan kondis individu sampel dalam

selang waktu tertentu,
2. pengamatan terhadap peralihan kondis individu sampel pada
waktu yang sangat panjang.

Jika suatu proses Markov dengan koleksi kondisi
1 (i =123, ..., m) dilakukan pengamatan pada waktu yang diskrit
(t=1,23,..,t), Pjj) adalah probabilitas bersyarat pada saat t
dengan kondisi ke-i serta berada pada kondis ke-j padasaat (t + 1),
sehingga dianggap ada r; (1) sampel berada pada saat 1 memiliki
kondisi k; .



Probabilitas transiss homogen satu langkah dapat ditaksir
dengan pengamatan transisi kondisi sampel yang ditarik dari N
sampel pengamatan, dan dirancang dengan metode berikut.

Tabel 2.1 Rancangan Pengamatan

y Jumlah S
Kondis 1 2 3 4
ket+1
1 1 2 3 <} [ s "' '|' 'I‘ =
2 T vl Tl o7H '
3 - 1 e o
o e e s

Tabel 2.1 menunjukkan transisi dari suatu individu sampel,
dengan r; (i=1,234dan j=1,23,4) adaah jumlah
pengamatan transisi kondis ke-i dan ke-j. Untuk mengetahui
probabilita transisinya, digunakan rumus
Pij = “%

L
dimana

?",‘j.

o]

*

1l
'M-a

j=1

2.4 Keadaan Setimbang (Steady State)

Dalam proses markov, didefinisikan suatu probabilitas kondisi
berikut.

Definisi 2.4.1 (Yates and David, 2005)

Vektor m = [my 7, ... m,,] adalah vektor probabilitas kondisi
apabila

m

Zﬂ.}:l

j=1
dan setiap m; adalah nonnegatif.



Proses markov memiliki tujuan utama yaitu mencapai keadaan
setimbang (Seady State). Jika keadaan ini dicapai maka wvektor
probabilitas kondisi m = [my 7, ... m,,] pade saat kondis n — oo
mencapai tingkat kestabilan dimana:

ar(Up = g()

Pada saat kondisi setimbang, m( = ("1 = 7, sehingga

kondisi stead)y state tercapai jika

nmP=m
atau
nP—nwli=0
n(P-1)=0 (2.6)

dimana I merupakan matrik identitas, P adalah matriks probabilitas
transis awal, dan r adalah vektor probabilitas kondis (Bronson dan
Naadimuthu, 1978€).

Sebelum menyelesaikan sistem persamaan (2.6), terlebih
dahulu dikenalkan operasi baris elementer dan definisi rank suatu
matriks untuk mengetahui suatu sistem persamaan mempunyal
penyelesaian atau tidak.

Operas baris elementer merupakan metode dasar untuk
menentukan solus suatu sistem persamaan linier. Dasar metode ini
yaitu mengganti sistem persamaan dengan sistem persamaan baru
yang mempunyai solusi sama namun lebih mudah diselesaikan.
Terdapat tiga langkah utama operasi baris elementer pada suatu
matriks yaitu:

1. mengalikan suatu baris dengan sebuah konstanta tidak nol,
2. menukar dua buah baris,
3. menambah kelipatan dari suatu baris ke barislain.

Contoh 2.1
Suatu sistem persamaan diberikan sebagai berikut:

x+y+2z=9

2x+4y—-3z=1

3x + 6y — 5z = 0.

Jadi bentuk matriksnya adalah:

1 1 2)x 9
Iz : _3] b|- H
0

3 6 —5llz
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Kemudian dibentuk matriks augment. Matriks augment adalah
kombinas matriks koefisien variabel dan vektor nilai kanan dari
suatu sistem persamaan linier. Berikut matriks augment sistem
persamaan linier Contoh 2.1.

11 2 9
IZ 4 -3 1].
36 -5 0
Baris pertama dikalikan dengan (-2) dan ditambahkan dengan baris

kedua, menjadi
11 2 9
[O 2 7 _17].
3 6 =5 0
Baris pertama dikalikan dengan (-3) dan ditambahkan dengan baris
ketiga, menjadi
11 2 9
Qo2 |-ial
0 3 -11 -27
Baris kedua dikalikan dengan -, menjadi
1 1 2 9
0 1 —7/2 —17/2 ]
0 3 -—-11 27

Baris kedua dikaliken dengan (-3) dan ditambahkan dengan baris
ketiga, menjadi

1 1 2 9
0 1 —7/2 -17/2 .
0.0 T, T3]

Baris ketiga dikalikan dengan (-2) menjadi

1 1 2 9
0 1 —7/2 —17/2 ]
0 O 1 3

11



Baris kedua dikaliken dengan (-1) dan ditambahkan dengan baris
pertama men;j adi

1 o 11 /2 35 /2

01

0o 0

—7/2 —17/2 .
1 3

Baris ketiga dikalikan dengan (_Tu) dan ditambahkan dengan baris
pertama, serta baris ketige dikaliken dengan G) dan ditambahakan
dengan baris kedua, menjadi

1 00 1

IO 10 2].

0 0 1 3

Jadi, solusi Contoh 2.1 adalah
x =1 y =2, z = 3.

Definisi 2.4.1 (Naipospos, 1983)

Rank dari matriks A berukuran m x n, menyatakan jumlah
maksimum vektor-vektor barigkolom yang bebas linier, dan
dinotasikan dengan rank(A).

Contoh :
Misal suatu matriks A diberikan sebagai berikut

1 2 0 4 5 -3
- =\ | YT
2 5 2 4 6 1
4 9 2 -4 -4 7

Setelah dilakukan operas baris elementer dari matriks tersebut,
didapatkan sebagai berikut.

1 0 -4 -28 -37 -3
o 1 -2 -12 -16 5
0o 0 O O 0 O
0O 0 O O o0 ©O
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Jumlah baris yang bebas linier pada matriks A berjumlah dua, jadi
rank(A) = 2. Baris yang semua elemennya memuat nol diatas
disebut nullity(A).

Teorema 2.4.2 (Anton dan Chris. 1991)
Jika A adalah matriks berukuran m X n, maka rank(A4) +
nullity(A) = n.

Solusi sistem persamaan linier Ax = B, dapat dilihat dari nilai
rank(4), dimana A adalah matriks koefisien dan B adalah vektor
konstanta.

Teorema 2.4.3 (Anton dan Chris. 1991)

Suatu sistem persamaan linier Ax = B, dengan B bukan
vektor nol, mempunyai solusi (konsisten) jika dan hanya jika
rank(A) = rank(A|B), dimana [A|B] adalah matriks augmented.

Teorema 2.4.4 (Anton dan Chris. 1991)

Sistem persamaan linier Ax = B dengan m persamaan dan n
variabel dan B bukan vektor nol, mempunyai solusi tunggal (unik)
jika dan hanya jika konsisten dan rank(A) = rank(A|B) = n.

Teorema 2.4.3 dan 2.4.4 dapat digunakan untuk menentukan
solusi persamaan (2.6). Langkah awal menyelesaikan persamaan
(2.6) tersebut adalah menghitung hasil perkalian antara vektor
probabilitas dengan matriks transisi yang telah dikurangi dengan
matriks identites (Anton dan Chris. 1991).

Misalkan P adalah matriks probabilitas transisi awal kondisi
dengan ukuran n X n, dan m merupakan vektor probabilitas kondisi
dengan ukuran n X 1. Sehingga,

a(P-1)=0
P11 P12z 7T Pin 1 0 .- 0

[ﬂ_1 Ty .. T[n] le p?Z pZn _ [0 1 ‘ 0‘ =0
pnl pn? pnn 0 0 1
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p11—1 P12  Pin
[ﬁ_1 Ty .. Tfn] p2‘i pZZE’— 1 p2n -0
Pna Pn2 ot DPnn — 1

dengan syarat
?T1+ ;‘T2+"'+ ﬂ"?’l:l

Jadi, sistem persamaan liniernya menjadi
(P11 — 1) + TPy + -+ TPy =0,
miP1z + Ma(Pzz — 1) + -+ mypp, =0,

M Pin + MaPop + ot Tfn(pnn - 1) =0
M+t + Ty =1 2.7)

Persamaan (2.7) dapat kembali dijadikan dalam bentuk
matriks sebagai berikut.

P11 — P21 Pn1 T 0
I[ P12 pry — 1 Pn2 “ Ty |[01|
: : : = (2.8)
| P P p,m—1|[ : 0
I. 1 1 J T |-1J

Persamaan (2.8) adalah sistem persamaan linier dengan n + 1
baris dan n kolom. Sistem ini dapat ditentukan solusinya jika
memenuhi teorema 2.4.3 dan 2.4.4. Untuk mengetahui nilai rank,
matriks harus direduksi dengan cara operasi baris elementer. Jika
Teorema 2.4.3 dan 2.4.4 dipenuhi dan matriks telah direduksi, maka
persamaan (2.8) dapat ditentukan solusinya.

2.5 Pengertian dan Peranan Perawatan Mesin Produksi

Menurut Harsono (1990), perawatan dat produksi
(maintenance) adalah suatu aktivitas untuk memelihara, menjaga
faslitas atau peralatan pabrik, dan mengadakan perbaikan atau
penyesuaian/penggantian  yang diperlukan agar terdapat suatu
keadaan operas produksi yang memuaskan, sesuai dengan apa yang
direncanakan. Dengan adanya kegiatan ~maintenance ini,
faslitag/peralatan dapat dipergunakan untuk produksi sesuai dengan
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rencana, dan tidak mengalami kerusakan selama fasilitas/peralatan

tersebut dipergunakan untuk proses produks atau sebelum jangka

waktu tertentu yang direncanakan tercapai. Sehingga dapat
diharapkan proses produksi berjalan lancar dan terjamin, karena
kemungkinan-kemungkinan kemacetan yang disebabkan tidak
baiknya beberapa fasilitas/peralatan produksi telah dihilangkan atau
dikurangi.

Menurut Assauri (1993) tujuan utama fungsi perawatan adalah
sebagai berikut.

1. Kemampuan produksi dapat memenuhi kebutuhan sesuai dengan
rencana produksi.

2. Menjaga kualitas pada tingkat yang tepat untuk memenuhi apa
yang dibutuhkan oleh produk itu sendiri dan kegiatan produksi
yang tidak terganggu.

3. Membantu mengurangi pemakaian dan penyimpangan yang di
luar batas, dan menjaga modal yang diinvestasikan dalam
perusahaan selama waktu yang ditentukan sesua dengan
kebijaksanaan perusahaan mengena investas tersebut.

4. Mencapal tingkat biaya perawatan serendah mungkin, dengan
melaksanakan kegiatan maintenance secara efektif dan efisien
seluruhnya

5. Menghindari kegiatan maintenance yang dapat membahayakan
keselamatan pekerja.

6. Mengadakan suatu kerja sama yang erat dengan fungsi-fungsi
utama lainnya dari suatu perusahaan dalam rangka mencapai
tujuan utama perusahaan, yaitu tingkat keuntungan atau return of
Investment yang sebaik mungkin dan total biaya yang terendah.

2.6 Jenis-jenisPerawatan Mesin Produksi
Aktivitas perawatan yang dilakukan dalam suatu perusahaan,
dapat dibedakan menjadi dua macam (Harsono, 1990).

2.6.1 Perawatan pencegahan (Preventive Maintenance)

Perawatan pencegahan (preventive maintenance) adalah
aktivitas pemeliharaan dan perawatan yang dilakukan untuk
mencegah timbulnya kerusakan-kerusakan yang tak terduga, dan
menemukan keadaan yang dapat menyebabkan fasilitas produksi
mengalami kerusakan pada waktu digunakan dalam proses produksi.
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Dengan demikian semua fasilitasfasilitas produks yang
mendapatkan preventive maintenance akan terjamin kelancaran
kerjanya, dan selalu diusahakan dalam kondisi siap digunakan untuk
setiap proses produksi setiap saat. Selain itu, memungkinkan dapat
dibuatnya suatu rencana atau jadwal pemeliharaan dan perawatan
yang sangat cermat serta rencana produksi yang lebih cepat.

Perawatan pencegahan ini sangat penting karena kegunaannya
sangat efektif dalam menghadapi fasilitas/peralatan produksi yang
termasuk golongan critical unit. Sebuah fasilitas atau peralatan
produksi akan termasuk dalam golongan critical unit, apabila:

1. kerusakan fasilitas atau peralatan tersebut akan membahayakan
kesehatan atau keselamatan para pekerja,

2. kerusakan fasilitas ini akan mempengaruhi kualitas dari produk
yang dihasilkan,

3. kerusakan fadilitas tersebut akan menyebabkan kemacetan
seluruh proses produksi,

4. modal yang ditanamkan dalam fasilitas tersebut atau harga dari
fasilitas ini adalah cukup besar atau mahal.

Jika preventive maintenance dilaksanakan pada fasilitas atau
peralatan yang termasuk dalam critical unit, maka tugas maintenance
dapat dilakukan dengan suatu perencanaan yang intensif untuk unit
yang bersangkutan.

Menurut Assauri  (1993), dalam prakteknya, preventive
maintenance yang dilakukan oleh perusahaan dapat dibedakan
menjadi dua, yaitu routine maintenance dan periodic maintenance.
Routine maintenance adalah aktivitas pemeliharaan dan perawatan
yang dilakukan setiap hari. Misalnya pembersihan peralatan,
pelumasan (lubrication) atau pengecekan oli, serta pengecekan is
bahan bakar dan mungkin termasuk pemanasan (warming up) mesin-
mesin selama beberapa menit sebelum dipakai beroperas sepanjang
hari. Sedangkan periodic maintenance dapat dilakukan secara
periodik atau jangka waktu tertentu. Misanya setiap seminggu
sekali, kemudian meningkat setiap sebulan sekali, dan akhirnya
setiap setahun sekali. Kegiatan periodic maintenance ini lebih berat
dari routine maintenance. Sebagai contoh dari kegiatan periodic
maintenance  adalah  pembongkaran  carbulator  ataupun
pembongkaran alat-alat di bagian sistem aliran bensin, penyetelan
katup-katup pemasukan dan pembuangan cylinder mesin, dll.
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2.6.2 Corrective atau break down maintenance

Corrective atau break down maintenance menurut Harsono
(1990) adalah kegiatan pemeliharaan dan perawatan yang dilakukan
setelah terjadinya suatu kerusakan atau kelainan pada fasilitas atau
peralatan sehingga tidak dapat berfungsi dengan baik. Kegiatan
corrective maintenance yang sering dilakukan disebut kegiatan
perbaikan atau reparasi. Perbaikan yang dilakukan karena adanya
kerusakan yang dapat terjadi akibat tidak dilakukannya preventive
maintenance ataupun telah dilakukan preventive maintenance tetapi
sampai pada waktu tertentu fasilitas atau peralatan tersebut tetap
rusak. Jadi dalam hal ini kegiatan maintenance sifatnya hanya
menunggu sampai fasilitas/peralatan mengalami kerusakan kemudian
diperbaiki. Maksud dari tindakan perbaikan ini adalah agar fasilitas
atau peralatan tersebut dapat dipergunakan kembali dalam proses
produksi sehingga proses produksi berjalan dengan lancar. Dengan
demikian jika perusahaan hanya mengambil kebijakan untuk
melakukan corrective maintenance sgja, maka terdapatlah faktor
ketidakpastian (uncertainty) dalam kelancaran proses produksinya
akibat ketidakpastian akan kelancaran bekerjanya fasilitas atau
peralatan produksi yang ada. Oleh karena itu, kebijakan untuk hanya
melakukan corrective maintenance tanpa preventive maintenance,
akan menimbulkan akibat-akibat yang dapat menghambat ataupun
memacetkan kegiatan produksi apabila terjadi kerusakan yang tiba-
tiba pada fasilitas produksi yang digunakan.

Secara sepintas terlihat corrective maintenance saja lebih
murah biayanya dari pada mengadakan preventive maintenance. Hal
ini adalah benar sdama Kkerusakan belum terjadi pada
fasilitas/peralatan selama proses produksi berlangsung. Namun sekali
kerusakan terjadi pada fasilitas/peralatan selama proses produks
berlangsung, akibat dari kebijakan melakukan corrective
maintenance sgja akan jauh lebih parah dari preventive maintenance
sehingga terjadi kenaikan biaya-biaya pemeliharaan dan perawatan
pada saat terjadinya kerusakan tersebut.

2.7 Masalah Efisens dalam Perawatan

Di dalam pelaksanaan perawatan terdapat dua persoalan yang
dihadapi oleh suatu perusahaan yaitu masalah teknis dan masalah
ekonomis. Adapun yang merupakan persoalan teknis daam hal ini
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adalah perspdan yang menyangkut usaha-usaha  untuk

menghilangkan kemungkinan-kemungkinan timbulnya kemacetan

yang disebabkan karena kondisi fasilitas atau peralatan produksi
yang tidak baik. Dalam masalah teknis ini yang perlu diperhatikan
adalah :

1. tindakan-tindakan yang harus dilakukan untuk
memelihara/merawat  peralatan yang ada, dan untuk
memperbaiki/reparasi mesin-mesin atau peralatan yang rusak,

2. dat-aat atau komponen-komponen yang dibutuhkan dan harus
disediakan agar tindakan-tindakan pada bagian pertama diatas
dapat dilakukan.

Disamping permasalahan teknis tersebut, tentu yang menjadi
persoalan serius adalah persoalan ekonomis. Kegiatan maintenance
yang dilakukan diharapkan mengeluarkan biaya yang tidak besar.
Jadi dalam persoalan ekonomis sangat ditekankan efisiensi, dengan
memperhatikan besarnya biaya dan tindakan yang dipilih. Jadi dalam
hal ini, diperlukan adanya perbandingan untuk setiap tindakan yang
dapat diambil. Adapun biaya-biaya yang terdapat dalam kegiatan
maintenance adalah biaya pengecekan dan penyetelan, biaya service,
biaya penyesuaian dan biaya perbaikan atau reparas (Assauri, 1993).

Dengan memperhatikan variabel-variabel keputusan yang
dibuat, kebijaksanaan perawatan nantinya akan berupa kombinasi
pilihan antara perawatan korektif dan perawatan preventif.

2.8 Klasifikasi Kondisi Kerusakan Mesin

Menurut Dimyati dan Dimyati (1999), kondisi kerusakan suatu
mesin diklasifikasikan menjadi 4 macam, yaitu :

1. Kondis baik (Kondisi 1)

Suatu mesin dikatakan dalam kondisi baik apabila mesin
tersebut dapat digunakan untuk operasi dengan ketentuan-
ketentuan yang telah disetujui, diantaranya mesin yang masih
baru, mesin tidak mengalami kerusakan selama proses produksi.

2. Kondis kerusakan ringan (Kondis 2)
Suatu mesin dikatakan mengalami kerusakan ringan apabila
mesin tersebut dapat beroperasi dengan baik namun terjadi
kerusakan-kerusakan kecil. Akibat yang ditimbulkan relatif
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ringan dengan biaya perbaikan yang relative kecil, diantaranya
baut kendur, pisau tumpul atau belt kendur.

3. Kondis kerusakan sedang (Kondisi 3)

Suatu mesin dikatakan mengalami kerusakan sedang apabila
mesin  tersebut dapat beroperasi namun  kondisinya
mengkhawatirkan dan sewaktu-waktu proses produks dapat
berhenti, antaralain roda gigi aus.

4. Kondis kerusakan berat (Kondisi 4)

Suatu mesin dikatakan mengalami kerusakan berat apabila
tidak dapat digunakan untuk beroperasi sehingga proses produksi
berhenti. Waktu untuk perbaikan relatif lama dengan perbaikan
relatif besar, bahkan bisa memungkinkan diikuti dengan
pergantian komponen (overhaul). Kondis yang termasuk disini
antaralain belt putus, roda penggilingan goyang.

2.9 Proses Pengambilan K eputusan

Menurut  Supranto (1991), secara populer dapat dikatakan
bahwa mengambil atau membuat keputusan berarti memilih satu
diantara sekian banyak alternatif. Setiap orang, tidak harus pimpinan,
dapat membuat keputusan akan tetapi dampak keputusan yang
ditimbulkan berbeda-beda, ada yang sempit dan ada yang luas ruang
lingkup yang terkena dampak atau pengaruh tersebut. Pada
umumnya suatu keputusan dibuat dalam rangka untuk memecahkan
permasalahan atau persoalan (problem solving), setiap keputusan
yang dibuat pasti ada tujuan yang akan dicapai.

Inti dari pengambilan keputusan adalah terletak dalam
perumusan berbagai alternatif tindakan sesuai dengan yang sedang
dalam perhatian dan dalam pemilihan dternatif yang tepat setelah
suatu evaluas mengenai efektivitasnya dalam mencapai tujuan yang
dikehendaki pengambil keputusan. Salah satu komponen terpenting
dari proses pembuatan keputusan adalah kegiatan pengumpulan
informasi dari mana suatu apresiasi mengenai situasi keputusan dapat
dibuat.

Elemen ketidakpastian (uncertainty) akan muncul di dalam
proses pembuatan keputusan apabila data tidak lengkap atau
merupakan peramalan sga  Elemen ketidakpastian ini  akan
menimbulkan resiko bagi pembuatan keputusan. Ketidakpastian
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merupakan ciri situasi keputusan yang paling sering dijumpai oleh
manjemen yang modern. Selain itu juga merupakan faktor yang
sering menimbulkan kesulitan berat dalam proses pengambilan
keputusan.

210 Keputusan Markov

Misalkan diketahui suatu sistem dinamis yang diamati pada
titik—titik waktu yang berjarak samat = 1,2,... (diskrit). Pada tiap
titik waktu ini , sistem diklasifikasi ke dalam satu dari sejumlah
kondisi yang mungkin dan setelah itu ditentukan keputusan yang
ingin diambil. Himpunan kondisi yang mungkin dinyatakan dengan
I. Untuk setiap kondisi i € I, ada suatu himpunan S(i) dari
keputusan (atau actior) yang mungkin. Himpunan semua kondisi |
dan himpunan aksi S(i) diasumsikan berhingga. Konsekuens
ekonomis dari keputusan yang diambil pada titik waktu yang ditinjau
(waktu keputusan) digambarkan dalam bentuk harga (cost atau
reward). Sistem dinamis terkontrol ini disebut model keputusan
Markov dengan waktu diskrit bila sifat Markov berikut dipenuhi,
yakni jika pada suatu titik waktu keputusan aks k terpilih dalam
kondisi i dimana keS (i), maka. tanpa memperhatikan kejadian yang
telah lalu dalam sistem, didapatkan:

1. pengeluaran lanosung (immediate cost) sebesar g~
2. titik waktu keputusan selanjutnya sistem akan berada di kondisi j
dengan probabilitas P;; d:mana:

ZPU(k) =1
=1

dani=1,23..m.
Probabilitas transisi antar kondisi, i, j, € I, pada suatu keputusan s
atau Py(s) dan taksiran pengeluaran g ini dapat diestimasi dengan
pendekatan bayesian (Rosadi, 2000).

Terdapat dua metode matematis menurut Taha (1992) untuk
mencari solus dari keputusan Markov. Metode pertama adalah
mendaftar semua kemungkinan kebijakan stasioner dari masalah
keputusan. Dengan mengevaluasi masing-masing kebijakan, solusi
optimal dapat ditentukan. Hal ini yang mendasari dari proses
enumerasi lengkap dan dapat digunakan jikatotal kebijakan stasioner
kecil.
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Metode ke dua adaah iterasi kebijakan, lebih mudah dalam
perhitungan dibanding dengan metode enumerasi lengkap. Namun
keduanya akan menghasilkan solusi optimal yang sama.

2.10.1 Metode enumerasi leagkap

Misalkan masalah keputusan mempunya S total kebijakan
stasioner, dan diasumsikan bahwa P® adalah matriks probabilitas
transisi satu langkah dan C® adalah dan matriks biaya dengan
kebijakan ke-s, s =1,2,..,5. Langkah atau algoritma metode
enumerasi lengkap adalah sebagai berikut (Taha, 1992).

1. Menghitung ekspektasi biaya satu langkah (v;’) dari kebijakan s
pada kondisi i, i = 1,2, ..., m, dengan menggunakan rumus
m

v = ;p;j cl'-'} 29)
dimana p;; adalah probabilitas transisi dari state i ke state j pada
kebijakan s, dan cf} adalah biaya pada transisi dari state i ke
state j pada kebijakan s.

2. Menghitung probabilitas stasioner jangka panjang (m7) dari
matriks probabilitas transisi satu langkah P* dengan kebijakan
s. Probabilitas ini, jika ada, adalah perhiturigan dari persamaan

ﬂ.SPS — T{S
i +my+ o+, =1
dengan

n* = (1,73, -+, ).

3. Menentukan, ekspektasi biaya (E*) kebijakan s setiap langkah
transisi, dengan menggunakan rumus
m

B =) miv (2.10)

i=1

4. Kebijakan optimal s™ ditentukan dengan
ES" = min{ES}.

2.10.2 Metodeiterasi kebijakan

Metode iteras kebijakan merupakan metode yang
memerlukan penyelesaian sistem persamaan linier  setiap
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langkahnya. Algoritma metode iterasi kebijakan adalah sebagai
berikut (Rosadi, 2000).

1) Memilih kebijakan S = {S;, i = 1,2, ..., m}.

2) Untuk menentukan S, ditentukan penyelesaian tunggal pada
sistem persamaan linier berikut:

v =qi(S)—g +ZPU (Sv; i€l

j=1
atau
g+v; =q(S)+ 2 PGSy (212)
jei
dengan
v, =0

v adalah nilai cost relatif, g adalah nilai ekspektas cost per
unit waktu jika system telah berjalan dengan waktu tak hingga
dan x adalah suatu kondisi yang dipilih sembarang.

3) Untuk setigp kondis i = 1,2,..m, dihitung kuantitas uji
menggunakan persamaan (2.12) dan ditentukan keputusan k
yang memberl nilai minimum

(RJ . _
Z P vi(s) g 01

m
GNP
kmglg}) q; +Zpi,- v;(S) g}-
j=1

Nilai kK minimum untuk setigp kondis i ini disebut sebagai
keputusan §;. Dari sini, akan didapatkan kebijakan baru
S = {S;, i = 1,2]88m}.

4) !ika kebijakan baru dari langkah ketiga sama dengan kebijakan
dari iteras sebelumnya, maka iteras berhenti. Jika tidak,
diulang langkah kedua dan ketiga sampai iterasi konvergen,
yakni kebijakan baru yang diperoleh sama dengan kebijakan
iterasi sebelumnya.
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211 Kegunaan Probabilitas dan K eputusan Mar kov

Suatu item dalam operasinya akan mengalami kemungkinan
transisi kondisi yang berpindah dari suatu kondisi ke kondisi yang
lain. Jika dalam selang yang cukup pendek terdapat empat
kemungkinan kondisi, maka untuk mengganti kondis dilakukan
beberapa tindakan yang sesuai dengan kondisi. Suatu mesin akan
dicatat dan diklasifikaskan ke dalam salah satu klasifikasi kondis
mesin. Kondisi 1 menyatakan mesin dalam kondisi baik, kondis 2
mesin  mengalami kerusakan ringan, kondis 3 mesin sedang
mengalami kerusakan sedang dan mesin mengalami kerusakan berat
pada kondisi 4 (Dimyati dan Dimyati, 1999).

Berdasarkan kondiss mesin tersebut, perusahaan akan
mengambil keputusan-keputusan yang sangat berperan dalam
perawatan. Tindakan-tindakan yang dapat dilakukan oleh perusahaan
adalah sebagai berikut.

Tabel 2.2 Tindakan yang dilakukan

Keputusan Tindakan yang dilakukan
1 Tidak dilakukan tindakan
2 Perawatan pencegahan (sistem kembali ke kondisi
sebelumnya)
3 Perawatan korektif (sistem kembali ke kondisi 1)

Berpedoman dari Tabel 2.2, pada keputusan 1 perusahaan
tidak akan melakukan tindakan apapun sehingga kondis mesin tetap
berada pada kondis saat ini. Hal ini terjadi dimungkinkan karena
mesin masih baru atau mesin tidak mengalami kerusakan selama
proses produksi. Pada keputusan 2 perusahaan akan melakukan
perawatan pencegahan pada mesin yang mengalami kerusakan
ringan ataupun sedang sehingga kondisi mesin akan kembali ke
kondisi sebelumnya. Hal ini dikarenakan perawatan pencegahan
yang berupa perbaikan-perbaikan kecil tidak memerlukan waktu
yang lama dalam perbaikannya. Sedangkan keputusan yang ketiga
adalah perusahaan melakukan perawatan korektif apabila mesin tidak
dapat beroperas sehingga proses produks berhenti. Setelah
dilakukan perawatan korektif ini, kondisi mesin akan kembali ke
kondisi awa atau kondisi I. Hal ini dikarenakan mesin yang
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mengalami kerusakan parah akan diperbaiki dengan waktu yang
relatif lama dan membutuhkan biaya yang besar.

Perawatan mesin yang optimum akan mengurangi biaya
perawatan yang dikeluarkan perusahaan, sehingga diusulkan
beberapa perencanaan perawatan mesin yang didapat dari perubahan
matriks transisi awal sesuai tindakan yang akan dilakukan.

Proses Rantai Markov didasarkan pembentukan matrik
transisi, yaitu peluang bersyarat dari suatu sistem yang berada dalam
keadaan x, pada saat t,, bila diketahui bahwa sistem ini berada
dalam keadaan x,_; pada saat t,_,. Berdasarkan asumsi tersebut,
bisa dikatakan bahwa suatu item mempunyai probab:litas transisi P;;,
yang menyatakan bahwa suatu item berada pada keadaan i dan dalam
interval waktu berikutnya berada pada keadaan ;.

2.12 Biaya Down Time

Pada saat dilakukannya perawatan atau perbaikan mesin
produksi, terjadi kehilangan profit karena mesin tidak berproduksi.
Biaya yang hilang tersebut disebut biaya down time. Pada umumnya,
biaya down time dinyatakan dalam profit per satuan waktu yang
hilang (Assaury, 1993).

2.13 Analisis Biaya Perawatan

Menurut Assaury (1993), biaya penyelenggaraan perawatan
adalah biaya yang dikeluarkan setiap kali melakukan upaya
perawatan dan perbaikan. Biaya tersebut tidak tergantung pada
jumlah mesin yang diperiksa atau diperbaiki, namun faktor utama
yang menentukan biaya penyelenggaraan perawatan adalah biaya
down time, karena setiap melakukan perawatan periodik terdapat jam
produksi yang dikorbankan. Biaya penyelengaraan perawatan
dinyatakan sebagai jumlah biaya down time yang timbul karena
perawatan atau perbaikan. Jika perawatan pencegahan item-i
dilambangkan C,;, maka dapat dinyatakan sebagai berikut.

C,; = waktu rata-rata perawatan < biaya down time per jam
pencegahan per tahun.

Mesin juga dapat mengalami kondisi tidak berfungsi untuk
menghasilkan output atau yang disebut kerusakan. Hal ini akan
menyebabkan adanya biaya tambahan untuk biaya perbaikan mesin.
Kerusakan mesin ini dapat dicegah dengan melakukan upaya
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perawatan yeng rutn. Jika biaya perawatan korektif item-i

dilambangkan Cs;, maka dinyatakan sebagai berikut.

C3; = waktu rata-rata kerusakan % biaya down time per jam
pencegahan per tahun.

2.14 Ekspektas Biaya

Menurut Assaury (1993), biaya perawatan untuk setiap item
didapat dari biaya perawatan pencegahan dan biaya perbaikan.
Apabila keduanya dikalikan dengan probabilitas kondis dalam
keadaan setimbang (steady state) pada jangka panjang maka didapat
ekspektas biaya atau biaya rata-rata yang diharapkan untuk masing-
masing perawatan. Ekspektasi biaya dapat dinyatakan sebagai
berikut.

4
E= Z Crimti 213
— (213)

keterangan :
m; = probabilitas kondis padajangka panjang
Cri = ekspektas biaya yang diadakan pada transis selanjutnya
bilasistem dalam keadaan i dan keputusan k dibuat.

2.15 Sejarah Perusahaan

PT. Pindad merupakan perusahaan industri manufaktur
Indonesia yang bergerak di bidang produk militer dan produk
komersial. Kegiatan PT. Pindad meliputi desain, pengembangan,
rekayasa, perakitan, pabrikan dan perawatan. Berdiri pada tahun
1908 sebagai bengkel peralatan militer di Surabaya dengan nama
Artilleri Construction Wingkel (ACW). Berkembang menjadi pabrik
dan mengalami perubahan nama Artillerie Inrichtingen (Al). Al
dipindah ke Bandung pada tahun 1921.

Tahun 1942, pada masa penjgjahan Jepang, Al berganti nama
menjadi Dai Ichi Kozo (DIK) dab 1947 berganti nama kembali
menjadi Lager Productie Bedrijven (LPB).

Setelah merdeka, tahun 1950 Belanda menyerahkan LPB pada
pemerintah. Padatanggal 29 April 1950, yang selanjutnya diperingati
sebagal hari jadi perusahaan, pabrik berganti nama menjadi Pabrik
Senjata dan Mesin (PSM). Pada tahun 1962, PSM berubah menjadi
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sebuah industri dat militer yang dikelola oleh Angkatan Darat (AD),
sehingga berubah nama menjadi Perindustrian Angkatan Darat
(Pindad).

PT. Pindad berubah status menjadi BUMN dengan nama PT.
Pindad (Persero) pada tanggal 29 April 1983. Kemudian pada tahun
1989, perusahaan ini berada di bawah Badan Pengelola Industri
Strategis (BPIS) yang kemudian berubah lagi menjadi PT. Bahana
Prakarya Industri Strategis (Pesero). Tahun 2002 PT. BPIS (Persero)
dibubarkan pemerintah, dan sejak itu PT. Pindad beralih status
menjadi PT. Pindad (Persero) yang langsung berada di bawah
pembinaan kementrian BUMN.

Bentuk hukum perusahaan adalah Perseroan Terbatas sesuai
dengan Keputusan Presiden No. 4 tahun 1983 dan Akte PT.N.30
tanggal 29 April 1983. Produks perusahaan adalah +80 % produk
militer dan +20% produk komersil. Produk militer berupa munisi,
sedangkan produk komersil berupa bahan peledak komersil (petasan
dan kembang api). PT. Pindad (Persero) terletak di Bandung dan
Malang. Di Malang, beralamat di Jalan Panglima Sudirman No. 1
Turen-Malang (Anonymous, 2012).
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BAB 111
METODE PENELITIAN

3.1 Jenis Pen€dlitian

Penelitian ini  menggunakan jenis penelitian deskriptif.
Menurut Surakhmad (1998), penelitian deskriptif tertuju pada
pemecahan masalah yang ada pada masa sekarang. Pelaksanaan
metode deskriptif tidak terbatas hanya sampai pengumpulan dan
penyusunan data, tetapi juga meliputi analisa dan interpretasi tentang
arti data tersebut. Oleh karena itu, dapat terjadi sebuah penelitian
deskriptif dengan membandingkan persamaan dan perbedaan
fenomena tertentu, kemudian mengambil bentuk studi komperatif.
Ciri dari penelitian deskriptif adalah pemusatan pada pemecahan
masalah yang terjadi pada masa sekarang atau masalah yang aktual.
Data yang dikumpulkan mula-mula disusun, dijelaskan kemudian
dianalisa

Jenis metode deskriptif yang digunakan dalam penelitian ini
adalah studi kasus. Studi kasus menurut Surakhmad (1998),
memusatkan pada suatu kasus secara intensif dan mendetail. Subyek
yang diselidiki terdiri dari satu unit (atau satu kesatuan unit) yang
dipandang sebagai kasus.

3.2 Jenisdan Sumber Data

Pada penelitian ini, data yang digunakan adalah data primer.
Data primer adalah data yang didapat dari pihak pertama
(Surakhmad, 1998). Data primer tersebut digunakan untuk
membentuk model Rantai Markov.

Selain mengambil data primer, penelitian juga dilakukan
dengan cara wawancara untuk mendapat informasi |ebih rinci tentang
mesin. Informasi tersebut antara lain tentang jenis, perilaku dan cara
kerja mesin, perawatan mesin yang dilakukan, kerusakan-kerusakan
yang terjadi pada mesin dan lain-lain yang menyangkut mesin.
Wawancara dilakukan langsung dengan kepala sub Departemen
Harduk PT Pindad (Persero) Turen-Malang. Penelitian ini dilakukan
padatangga 07 Desember 2011 ¢/d 31 Januari 2012.

Data primer ini berupa data kerusakan dan perawatan mesin
dalam bentuk buku riwayat mesin yang telah dicatat sebelumnya
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oleh PT Pindad (Persero) Turen-Malang. Perusahaan tersebut adalah
perusahaan milik negara yang memproduksi amunisi senjata.

Dalam penelitian ini, mesin yang digunakan sebagai bahan
penelitian adalah sebagai berikut:

1. mesin bubut sebanyak 22 buah,
2. mesin frais sebanyak 4 buah,
3. mesin asah/ grinding sebanyak 28 buah.

Mesin tersebut adalah tiga dari beberapa mesin pendukung
yang cukup berpengaruh terhadap produksi bahan senjata di PT.
Pindad (Persero). Tanpa ada perawatan yang tepat, dimungkinkan
terjadi pengeluaran biaya yang kurang tepat juga sehingga
berpengaruh dalam proses produksi.

Mesin bubut adalah adalah suatu mesin perkakas yang
digunakan untuk memotong benda yang diputar. Mesin frais adalah
sgjenis mesin perkakas untuk mengerjakan peralatan mesin dari
logam dengan gerakan utama alat potongnya berputar. Mesin asah
adalah mesin yang digunakan untuk mengurangi ukuran partikel
bahan dari bentuk kasar menjadi ukuran yang lebih halus untuk
menyempurnakan proses mixing Yyaitu hasil pencampuran yang
merata dan menghindari segregasi partikel-partikel bahan.

3.3 Analisis Data

1. Menentukan lokas pengambilan data yang akan disesuaikan
dengan tujuan penelitian. Dalam hal ini, dipilih perusahaan besar
yang memproduksi barang penting dan perusahaan yang
menggunakan alat berat dalam produksinya.

2. Pengumpulan dan pengolahan data : berdasarkan kriteria yang
ditentukan, dipilih PT Pindad (Persero) Turen-Malang yang
memproduks amunisi senjata sebagai tempat penelitian yang
akan diambil data kerusakan mesin dalam suatu periode. Data
dipilih dan direduksi sesuai dengan masalah dalam penelitianini.
Data yang diperlukan adalah data peralihan kondisi mesin yang
didapat dari data kerusakan mesin per periode. Selain itu, juga
diperlukan informasi biaya down time, biaya tetap perawatan dan
waktu yang dipakai untuk perawatan. Data yang telah diolah dan
diklasifikasikan sesuai kondisi, dibentuk matriks transisi dengan
cara menghitung jumlah mesin yang beralih kondisi dalam suatu
periode dibagi dengan jumlah total mesin yang memiliki kondisi
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awal yang sama. Matriks yang diperoleh adalah model yang akan

ditentukan solusinya.

Anadlisis hasil: dalam analisis hasil ini dilakukan beberapa

langkah, yaitu sebagai berikut.

a. Memodelkan masalah kerusakan menjadi model stokastik
yang akan ditentukan solusinya. Dalam memodelkan ini,
dilakukan beberapa langkah sebagai berikut.

1)

2)

3)
4)

Data kerusakan mesin selama 6 bulan diolah menjadi
tabel seperti pada Lampiran 1.

Membentuk tabel transisi kondisi mesin setiap bulan
beserta rata-ratanya selama enam bulan. Kondis' mesin
diklasifikasikan menjadi empat kondisi sesuai pada sub
bab 2.8.

Menghitung jumlah kondisi awal mesin setiap bulan.
Menghitung probabilitas awa transisi kondis dengan
cara membagi rata-rata jumlah mesin yang mengalami
transis, dengan rata-rata jumlah mesin yang memiliki
transis awal sama setiap bulan.

b. Menentukan solusi optimal model dengan dua metode, yaitu
metode enumerasi lengkap dan iteras kebijakan. Langkah
atau algoritma metode enumerasi lengkap adalah sebagai
berikut.

5.

8.

9.

Menentukan aternatif kebijakan yang dapat dilakukan
perusahaan. Pada skrips ini, diambil enam jenis
kebijakan dengan mempertimbangkan kondisi mesin.
Menghitung biaya ekspektasi satu langkah dari semua
kebijakan pada setiap kondisi, menggunakan persamaan
(2.9).

Menghitung probabilitas stasioner jangka panjang dari
matriks transisi pada setiap kebijakan.

Menentukan biaya ekspektas kebijakan setiagp langkah
transisi, menggunakan persamaan (2.10).

Menetukan kebijakan optimal yaitu memilih biaya
ekspektasi minimum yang diperoleh dari langkah 3.

Sedangkan algoritma metode iterasi kebijakan adalah sebagai
berikut.

1)

Memilih sembarang kebijakan awal pada masing-masing
kondisi.
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2) Menentukan penyelesaian tunggal pada sistem persamaan
linier persamaan (2.11) dengan mengasumsikan v, =0,
dimana x adalah satu kondisi yang dipilih sembarang.

3) Untuk setiap kondisi, dihitung kuantitas uji mengeunakan
persamaan (2.12) dan ditentukan keputusan k yang
memberi nilai minimum. Nilai k& minimum untuk setiap
kondisi ini disebut sebagai keputusan. Dari sini, akan
didapatkan kebijakan baru.

4) Jika kebijakan baru dari langkah ketiga sama dengan
kebijakan dari satu langkah sebelumnya, maka iteras
berhenti. Jika tidak, diulang langkah kedua dan ketiga
sampai iterasi konvergen, yakni kebijakan baru yang
diperoleh sama dengan kebijakan iterasi sebelumnya.

Dari kedua metode pada langkah (b) dibandingkan untuk

mengetahui metode yang lebih efisien dalam perhitungan.



BAB IV
HASIL DAN PEMBAHASAN

4.1 Model Kerusakan Mesin

Kerusakan mesin dapat dirumuskan menjadi model matematis
yang dapat ditentukan solusinya. Dalam membentuk model tersebut,
dilakukan beberapa langkah sebagai berikuit.

1. Membentuk transis kondisi mesin

Langkah awal dalam membentuk model kerusakan mesin ini
adalah mengolah data agar dapat ditentukan transisi kerusakan mesin
setiap periodenya. Dengan menggunakan data pada Lampiran 1,
dibuat tabel transis kondisi masing-masing mesin selama enam
bulan dan dapat dilihat pada Tabel 4.1 sampai dengan Tabel 4.3.
Pada ketiga tabel tersebut menjelaskan transis mesin bubut, mesin
frais dan mesin asah. Kolom pertama merupakan urutan bulan dari
April sampai dengan September, sedangkan baris pertama adalah
perubahan/transis kondisi . Pada baris terakhir menunjukkan rata-
rata jumlah mesin yang mengalami transs selama enam bulan.
Misalkan pada bulan April, perubahan dari kondisi kerusakan baik
menjadi baik sebanyak 15 mesin bubut, 3 mesin frais dan 21 mesin
asah.
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Tabd 4.1 Transis kondisi mesin bubut

Transis kondisi

Bulan
1.1 (1.2 |1-3[1-4|2-2 |23 [2-.4|3-3|3-4| 4-4
April 15 | 4 1 0 0 0 0 1 1 0
Mei 16 1 1 2 0 1 0 0 1 0
Juni 20| 1|10} 0 0|0 0 0 0
Juli 21| 0| 0| 0|1 0|0 0 0 0
Agustus | 19 1 1 0 1 0 0 0 0 0
September | 19 1 0 1 0 0 0 0 0 1
Rata-rata | 1833 | 1.33 | 067 | 05 | 033 | 0167 | 0 | 0167 | 033 | 0.167
Sumber : data sekunder
Tabel 4.2 Transisi kondisi mesin frais
BUn Transisi kondis
1-1(1-2 |13 | 14| 252 |2-3|2.4|3-3|3.4|4-4
April 3 /0|1 0 0 0 0 0 0 0
Mei 30|00 0 0 0 0 1 0
Juni 3 /0|00 0 0 0 0 0 1
Juli 21 2|00 0 0 0 0 0 0
Agustus 2 0 0 0 1 1 0 0 0 0
September | 2 | O | 1 | O 0 0 0 1 0 0
Rata-rata | 25 | 033 | 033 | 0 | 0167|0167 | O | 0167 | 0.167 | 0.167

Sumber : data sekunder
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Tabel 4.3 Transsi kondisi mesin asah

L= Transisi kondis

1-1|1-2|1-3[1-4|2-2|2-3|2.4|3-3|3-4]4-4

April 21 | 5 0 0 0 1 0 0 1 0

Mei 27 | 1 0 0 0 0 0 0 0 0

Juni 23/ 4| 1,000/ O 0| 0 0

Juli 221|021 1]|o0 0 1 0

Agustus | 20 | 4 1 1 1 0 0 1 0 0

September | 22 | 3 0 1 0 1 0 0 0 1
Rata-rata | 225 | 317 | 05 | 033 | 033 | 05 | O | 0167 | 033 | 0.167

Sumber : data sekunder

Keterangan :

1-1 :transs mesindari kondis baik ke kondisi baik

1-2 :transis mesin dari kondisi baik ke kondisi kerusakan
Ringan

1-3 :transs mesin dari kondisi baik ke kondisi kerusakan
sedang

1-4 :transis mesin dari kondisi baik ke kondisi kerusakan berat

22 :transs mesindari kondis kerusakan ringan ke kondisi
kerusakan ringan

2-3 :transis mesin dari kondis kerusakan ringan ke kondisi
kerusakan ringan

24 :transs mesin dari kondis kerusakan ringan ke kondisi
kerusakan berat

33 :transisi mesin dari kondis kerusakan sedang ke kondisi
kerusakan sedang

3.4 :transisi mesin dari kondis kerusakan sedang ke kondisi
kerusakan berat

4.4 :transs mesin dari kondisi kerusakan berat ke kondis

kerusakan berat
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Menurut batasan masalah, tata cara perawatan oleh perusahaan
tidak diperhatikan. Sehingge tidak ada transisi dari kondisi (i) ke
kondis (j) denganj > idani,j = 1,2,3,4.

2. Menghitung jumlah rata-rata mesin yang memiliki kondisi
awal sama

Sebelum menghitung probabilitas transis mesin pada enam
bulan, terlebih dahulu dihitung jumlah rata-rata mesin yang memiliki
kondis awa sama dan disgjikan pada Tabel 4.4 sampa dengan
Tabel 4.6. Kolom pertama pada tabel menunjukkan kondis mesin
pada awa periode. Sedangkan baris pertama pada tabel
menunjukkan kondisi akhir mesin pada akhir periode.

Tabel 4.4 Jumlah rata-rata kondis awal mesin bubut

Akhir
1 2 3 4 Jumlah
Awal
1 1833 | 1.33 | 0.67 0.5 20.83
2 0 0.33 | 0.167 0 0.497
3 0 0 0.167 | 0.33 0.497
4 0 0 0 0.167 0.167

Tabd 4.5 Jumlah rata-rata kondis awal mesin frais

Akhir
1 2 3 4 Jumlah
Awal
1 25 | 033 | 0.33 0 3.16
2 0 0.167 | 0.167 0 0.334
3 0 0 0.167 | 0.167 0.334
4 0 0 0 0.167 0.167
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Tabel 4.6 Jumlah rata-rata kondisi awal mesin asah

Akhir
1 2 3 4 Jumlah

Awal

1 225 | 317 05 0.33 26.5

2 0 0.33 05 0 0.83

3 0 0 0.167 | 0.33 0.497

4 0 0 0 0.167 0.167
Keterangan :

1 = Kondisi mesin baik,

2 = Kondisi mesin mengalami kerusakan ringan,
3 = Kondisi mesin mengalami kerusakan sedang,
4 = Kondisi mesin mengalami kerusakan berat

Pada Tabel 4.4 sampai dengan 4.6, kolom terakhir
menunjukkan jumlah rata-rata mesin yang memiliki kondisi awal
sama. Misalkan pada Tabel 4.4, jumlah rata-rata mesin bubut yang
memiliki kondis awal 1 sebanyak 20.83 mesin, kondis awal 2
sebanyak 0.497 mesin, kondis awa 3 sebanyak 0.497 mesin, dan
kondisi awal 4 sebanyak 0.167 mesin. Demikian pula sama pada
mesin lainnya. Jumlah rata-rata mesin yang memiliki kondisi awal
sama tersebut, digunakan sebagai pembagi untuk mencari nila
peluang transis kondisi mesin.

3. Menghitung probabilitastransisi kondisi mesin

Probabilitas transis kondiss mesin dihitung dengan cara
membagi jumlah mesin yang mengalami transis kondisi dengan
jumlah mesin yang memiliki kondisi awal sama. Pada mesin bubut,
sesua Tabel 4.4, untuk mendapatkan probabilitas mesin yang
mengalami transisi dari kondis baik ke kondisi baik, nilai 18.33
dibagi dengan 20.83. Demikian dengan kondisi mesin lainnya.
Selengkapnya disgjikan pada tabel berikut.
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Tabel 4.7 Probabilitastransis awal mesin bubut

Akhir
1 2 3 4
Awal
1 0.880 | 0.064 | 0.032 | 0.024
2 0 0.664 | 0.336 0
3 0 0 0.336 | 0.664
4 0 0 0 1

Tabel 4.8 Probabilitastransis awal mesin frais

Akhir
1 2 3 4
Awal
1 0.792 | 0.104 | 0.104 0
2 0 0.5 0.5 0
3 0 0 0.5 0.5
4 0 0 0 1

Tabel 4.9 Probabilitastransis awal mesin asah

Akhir
1 2 3 4
Awal
1 0.849 | 0.120 | 0.019 | 0.012
2 0 0.398 | 0.602 0
3 0 0 0.336 | 0.664
4 0 0 0 1
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4, Membentuk matrikstransis awal

Berdasarkan Tabel 4.7 sampai dengen Tabel 4.9, didapatkan
matriks probabilitas transisi mesin bubut (b), mesin frais (f) dan
mesin aseh (a) berturut-turut sebagai berikut.

0.880 0.064 0.032 0.024
P = 0 0.664 0.336 0
4 0 0 0.336 0.664|
0 0 0 1
[0.792 0.104 0.104 0
P = 0 05 05 0
f 0 0 05 05/(
0 0 0 1
0.849 0.120 0.019 0.012
p = 0 0.398 0.602 0
i 0 0 0.336 0.664 |
0 0 0 1
Keterangan :

Py, = Matriks probabilitas transis awal mesin bubut
Pr = Matriks probabilitas transis aval mesin frais
P, = Matriks probabilitas transis awal mesin asah.

Matriks probabilitas transisi awal mesin bubut, frais dan asah
tersebut adalah model kerusakan mesin dan akan ditentukan solusi
model sebagai keputusan kebijakan. Matriks tersebut dimodifikasi
sesuai kebijakan yaitu pencegahan (¢) dan perbaikan (b). Perubahan
nilai probabilitas merujuk pada Tabel 2.2, yaitu jika dilakukan
pencegahan, sistem akan kembali ke kondis sebelumnya. Sedangkan
jika dilakukan perbaikan, sistem akan kembali ke kondis awal.
Sehingga matriks transis masing-masing mesin yang diperoleh
adalah sebagai berikut.

088 0.064 0.032 0.024

P 0 1 0 oy
0 0 1 0
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'0.88 0.064 0.032 0.024
pb — 1 0 0 0
b 1 0 0 0o [
-1 0 0 0
0.792 0.104 0.104 O
pe — 1 0 0 0
f 0 1 0 oy
0 0 1 0
0.792 0.104 0104 O
pb — 1 0 0 0
f 1 0 0 of
1 0 0 0
0.849 0.120 0.019 0.012;
pe — 1 0 0 0
2 0 1 0 o |
0 0 1 0 !
0.849 0.120 0.019 0.0127
e 1 0 0 0
1 0 0 0
Keterangan :

Py = Matriks pencegahan mesin bubut
P, = Matriks perbaikan mesin bubut
P¢ = Matriks pencegahan mesin frais
Pf = Matriks perbaikan mesin frais
P; = Matriks pencegahan mesin asah
PP = Matriks perbaikan mesin asah

Diperlukan beberapa biaya untuk melakukan setiap kebijakan.
Biaya yang dibutuhkan adalah biaya down time, biaya operator dan
biaya kebijakan (Lampiran 2). Matriks pengeluaran (C) yang
diperoleh pada kebijakan pencegahan dan perbaikan setiap mesin,
adalah sebagai berikut.
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ct =

keterangan :
C,, = Matriks biaya pencegahan mesin bubut
CP = Matriks biaya perbaikan mesin bubut
Cf'? = Matriks biaya pencegahan mesin frais
Cf = Matriks biaya perbaikan mesin frais
C5 = Matriks biaya pencegahan mesin asah
C} = Matriks biaya perbaikan mesin asah

| 27.341.612

5.079.852 0 0 0
0 9.824.704 O 0

0 0 14.330.856 0

0
17.648.356
27.811.660

49.578.620

0 0 0 O‘

O OO O

0

0 0
54.583.652 0 0
0 6.710.278 O ol

0 10.787.230 O

OO0 OO0 Oo
o

0
5.911.052

0
0
0
14.325.556 0
0

eNoleNe]
O OO O

0

0 9.08
0

704 0O 0
13.310.056 O

[ 0 0 0

2.847.426 0 0 0 ‘
2l L
0

0

18.685.908

0
12277130 O
0
31.748.664 0

(eNoleNe)
eoNeoloNe]
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Matriks-matriks yang telah diperoleh tersebut, merupakan
model yang akan ditentukan solusinya sebagai keputusan dari
kebijakan yang dapat dilakukan perusahaan untuk meminimumkan
biaya.

4.2 Solusi M odel Kerusakan Mesin
4.2.1 Metode enumerasi lengkap

Sesuai agoritma enumerasi lengkap, tahap pertama yaitu
mendaftar semua alternatif kebijakan yang dapat dilakukan. Pada
kondis 1, tidak dilakukan tindakan apapun karena kondisi mesin
baik. Pada kondisi 2 dan kondisi 3 dapat dilakukan pencegahan atau
perbaikan. Kondis 4 hanya dilakukan perbaikan karena jika
dilakukan pencegahan, mesin akan berpeluang kembali ke kondisi 4
lagi. Berikut semua alternatif kebijakan yang dapat dilakukan dalam
perawatan mesin.

Tabel 4.10. Alternatif kebijakan

K ebijakan :
S Aksi
1 Perbaikan pada kondis 2, 3dan 4
> Pencegahan pada kondisi 2, perbaikan pada
kondis 4
3 Pencegahan pada kondisi 3, perbaikan pada
kondisi 4
4 Pencegahan pada kondisi 2, perbaikan pada
kondisi 3dan 4
5 Pencegahan pada kondisi 2 dan 3, perbaikan pada
kondisi 4
6 Perbaikan pada kondis 3dan 4

Berdasarkan semua aternatif kebijakan pada Tabel 4.10,
matriks transis masing-masing mesin diubah menurut Tabel 2.2.
Biaya pengeluaran juga mengikuti alternatif kebijakan tersebut.
Matriks transiss (P) dan pengeluaran (C) tersebut adalah sebagai
berikut.
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1. Mesin bubut
Langkah 1

Membentuk matriks probabilitas transisi awal sesuai kebijakan
pada tabel 4.10. Matriks probabilitas transisi awal (P) mesin bubut
setiap kebijakan (s) tersebut dilambangkan Pj sebagai berikut.

r0.880 0.064 0.032 0.024
pl = 1 0 0 0
1 0 0 o [
1 0 0 0
10.880 0.064 0.032 0.02417
pZ = 1 0 0 0
0 0 0.336 0.664/
1 0 0 0
r0.880 0.064 0.032 0.0247
p3 — 0 0.664 0.336 0
b 0 1 0 o
1 0 0 0
0.880 0.064 0.032 0.024
pi = 1 0 0 0
1 0 0 o
1 0 0 0
0.880 0.064 0.032 0.0241
P; - 1 0 0 0
0 1 0 o
1 0 0 0
0.880 0.064 0.032 0.0247
pe = 0 0.664 0.336 0
1 0 0 0
1 0 0 0

Matriks transis awal pengeluaran (C) mesin bubut sesual
kebijakan (s) pada Tabel 4.10 dinotasikan dengan Cj; adalah sebagai
berikut.
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Langkah 2

Dari semua kebijakan tersebut, dihitung ekspektasi biaya satu
langkah dari kebijakan s pada kondis i, i =1,2,3,4, dengan
menggunakan persamaan (2.9). Berikut adalah hasil perhitungan
ekspektasi biaya satu langkah masing-masing mesin.
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Tabel 4.11. Ekspektas biaya satu langkah mesin bubut

1 0 17.648.356 | 27.811.660 | 49.578.620

2 0 5.079.852 0 49.578.620

3 0 0 9.824.704 | 49.578.620

4 0 5.079.852 | 27.811.660 | 49.578.620

5 0 5.079.852 | 9.824.704 | 49.578.620

6 0 0 27.811.660 | 49.578.620
Langkah 3

Langkah selanjutnya ad menghitung steady state dari
matriks probabilitas transis <-enggunakan persamaan (2.6).
Sehingga didapat perhitungan s. & state pada mesin bubut dengan
kw:: Al A e Al k .t' u

1]z ia 1 =4 i

ale

D.88 0.064 0.032 0.024r!
S

[P 172 3 ,r,l;_] 1 0 0 0 St
lei..., ] O O
L 0
dengan
b m1 12 -3 i1
P B
Sehingga didap: A1 -
_0122 'I' "1 m= 27;[3'371-4 =0
) ‘6Z Ujﬁ -1 'rz Tg =0
0.0Z (i, =0
Sy L Ak i (4.2)
4?['10- 1:;‘- 2 ,:Z‘Ha - =1,

Sistém persaman (4.1) tersebut merupakan sistem persamaan
linier dengan 5 persamaan dan 4 variabel. Matriks yang dapat
dibentuk dari sistem persamaan tersebut adalah sebagai berikut.
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-012 1 1 1 m [O]
[0.064 -1 0 o] = |
10032 0 -1 ol |=lol
loo2a o o -1f|.’| [0}
[ T 1 1 1J 4 llj

Misalkan sistem persamaan (4.1) dinotasikan dengan Aif = B.
Bentuk matriks augmented [A|B] dari sistem persamaan tersebut
adalah: 2
[—0.12 1 1 1 |$.’
0064 -1 0 0 o
0032 0 -1 0 |9
0024 O 0 -1}o

1 1 1 11

Matriks tersebut akan direduksi menggunakan operasi baris
elementer. Proses onera§ baris elementer dapat dilihat pada
Lampiran 3, dan didap| 224

005

[l 0 0 o0las329
0 1 0 008971
0 0 1 009:86|
0 0 0 100714
0000 O

Pada matriks yang tereduksi di atas, terlihat bahwa matriks A
memiliki jumlah baris bebas linier yang sama dengan matriks [A|B],
yaitu empat. Atau dengan kata lain,

Rank(A) = Rank(A|B) =n = 4,

dimana n adalah banyak variabel pada sistem persamaan. Sistem
persamaan ini dijamin memiliki solusi tunggel sesuai dengan
Teorema 2.4.3 dan Teorem:: 2.4.4. Jadi solusinya adalah

my, =0.8929, m, =0.0571, w3 =0.0286, m, = 0.0214

Solusi sistem persamaan AiT = B tersebut adalah nilai steady state
dari kebijakan pertama padarmesin bubut.

Langkah berikutnya adalah menghitung ekspektasi biaya
kebijakan. Dengan menggunakan persamaan (2.10), sehingga
didapat ekspektasi biaya kebijakan sebagai berikuit.
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Ep

4
=

1
0.8929 x 0 + 0.0571 x 17.648.356 + 0.0286
x 27.811.660 + 0.0214 x 49.578.620

= 2.864.117,072

dimana E} adalah ekspektas biaya mesin bubut pada kebijakan
pertama.

Perhitungan steady state dan ekspektasi biaya kebijakan (s)
lainnya, identik dengan perhitungan pada kebijakan pertama.
Perhitungan steady state tersebut memerlukan reduksi matriks,
sehingga pada Lampiran 3 diberikan program menggunakan
MATLAB untuk menghitung solusi pada tiap kebijakan. Setelah
matriks direduksi, selanjutnya dihitung vektor probabilitasnya seperti
pada sebelumnya. Hasil dari perhitungan pada semua kebijakan s
mesin bubut, diberikan pada Tabel 4.12. Pada tabel terseburt,
menunjukkan bahwa setiap kebijakan (s), mesin bubut memiliki nilai
steady state sesuai kondisi. Kolom terakhir menunjukkan ekspektasi
biaya.

Tabel 4.12. Steady state dan ekspektas biaya mesin bubut

1 0.8929 | 0.0571 | 0.0286 | 0.0214 2.864.117,072

2 0.8510 | 0.0477 | 0.0468 | 0.0545 2.944.343,73

3 0 0.75 0.25 0 2.456.176

4 0.8929 | 0.0571 | 0.0286 | 0.0214 2.137.240,724

5 0.8721 | 0.0872 | 0.0233 | 0.0174 1.534.546,686

6 0.762 | 0.147 | 0.073 | 0.018 2.922.666,34
Langkah 4

Langkah terakhir dari metode ini adalah menentukan
ekspektasi biaya terkecil dari beberapa aternatif untuk dijadikan
keputusan perusahaan. Pada Tabed 4.12, terlihat bahwa ekspektas
biaya terkecil terdapat pada kebijakan kelima yaitu sebesar Rp
1.534.546,686 Sehingga untuk meminimalkan biaya, perusahaan
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harus melakukan pencegahan pada kondis 2 dan 3 serta melakukan
perbaikan pada kondisi 4.

2. Mesn Frais

Langkah 1

Matriks probabilitas transis awa (P) mesin frais setiap
kebijakan (s) berdasarkan Tabel 4.10 dilambangkan dengan Pf“ dan

disgjikan sebagai berikut.

0.792 0104 0104 O
pl — 1 0 0 0
f 1 0 0 ol
1 0 0 0
[0.792 0.104 0.104 O
p2 — 1 0 0 0
f 0 0 0.5 0.5/
1 0 0 01
0.792 0104 0104 O
f 0 1 0 ol
1 0 0 0
0.792 0.104 0104 O
p4 — 1 0 0 OI
f 1 0 0 ol
1 0 0 0
0.792 0104 0104 O
p5 = 1 0 0 0 ]
f 0 1 0 oY
1 0 0 0
0.792 0104 0.104 O
pé — 0 05 05 0
f 1 0 0 0
1 0 0 0
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Matriks transgs awa pengeluaran (C) mesin frais sesua
kebijakan (s) pada Tabel 4.6 dilambangkan CJ}"‘ sebagal berikut.

0 0 0 O
¢l = | 5911052 0 0O
f 14325556 0 0 Of
127341612 0 0 O
0 0 0 O
(2 —|4583652 0 0 0
f 0 0O 0 of
127341612 0 0 O
0 0 0 O
(3 = 0 0 0 0
f 0 6.710278 0 O
[27.341.612 0 00
0 0O 0O
c4 — | 4583652 0 0O
T 14325556 0 0 Of
127341612 0 0 O
0 0 0 O
5 — | 4583652 0 00
f 0 6.710278 0 Of
127.341.612 0 0 0
0 0O 0O
C6= 0 0 0 0
f 14325556 0 O O}
27341612 0 0 O
Langkah 2
Dari semua kebijakan tersebut, dihitung ekspektasi biaya satu
langkah dari kebijakan s pada kondis i, i = 1,2,..,m, dengan

menggunakan persamaan (2.9). Berikut adalah hasil perhitungan
ekspektasi biaya satu langkah masing-masing mesin.
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Tabel 4.13 Ekspektas biaya satu langkah mesin frais

1 0 5.911.052 14325556 | 27.341.612

2 0 4.583.652 0 27.341.612

3 0 0 6.710.278 27.341.612

4 0 4.583.652 14.325556 | 27.341.612

5 0 4.583.652 6.710.278 27.341.612

6 0 0 14325556 | 27.341.612
Langkah 3

Langkah selanjutnya adalah menghitung steady state masing-
masing kebijakan dan ditentukan ekspektasi biayanya. Perhitungan
identik dengan perhitungan mesin bubut dan dihitung dengan
progran MATLAB pada Lampiran 3. Hasl perhitungan adalah
sebagai berikut.

Tabel 4.14 Steady state dan ekspektasi biaya mesin frais

1 0.8278 | 0.0861 | 0.0861 0 1.742.371,949

2 0.715 | 0.071 0.143 | 0.071 | 2.266.693,744

3 0 0.667 0.333 0 2.234.522,574

4 0.8278 | 0.0861 | 0.0861 0 1.628.082,809

5 0.7622 | 0.1585 | 0.0793 0 1.258.633,887

6 0.714 | 0143 | 0.143 0 2.048.554,508
Langkah 4

Ekspektas biaya terkecil mesin frais pada Tabel 4.14, terletak
pada kebijakan lima yaitu sebesar Rp. 1.258.633,887. Perusahaan
dapat meminimumkan biaya pengeluaran dengan melakukan
pencegahan pada kondisi 2 dan 3 dan perbaikan pada kondisi 4.
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3. Mesin asah
Langkah 1

Matriks probabilitas transisi awal (P) mesin asah dari masing-
masing kebijakan (s) dinatosikan P; adalah sebagai berikuit.

0.849 0.120 0.019 0.0127

Il -y T AL 0
2 1 0 0 0o |
1 0 0 0
0.849 0.120 0.019 0.0127
2| 1 0 0 0
a 0 0 0.336 0.664(
1 0 0 o
10.849 0.120 0.019 0.0127
p3 — 0 0.398 0.602 0
i 0 1 0 of
1 0 0 0
0849 0.120 0.019 0.012
pt — 1 0 0 0
A 1 0 0 o |
1 0 0 0
r0.849 0.120 0.019 0.012
p5 = 1 0 0 0
g 0 1 0 (O &
1 0 0 0
r0.849 0.120 0.019 0.0127
p6 — 0 0.398 0.602 0
t 1 0 0 oI
1 0 0 0]

Matriks transis pengeluaran (€) mesin asah pada setiap
kebijakan (s) dilambangkan dengan C; adalah sebagai berikut.
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Langkah 2

Seperti pada perhitungan pada mesin lainnya, langkah
selanjutnya adalah menghitung ekspektasi biaya satu langkah pada
setiap kebijakan. Ekspektasi biaya satu langkah tersebut disgjikan
dalam tabel berikut.
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Tabel 4.15 Ekspektas biaya satu langkah mesin asah

1 0 12.277.130 | 18.685.908 | 31.748.664

2 0 2.847.426 0 31.748.664

3 0 0 9.082.704 31.748.664

4 0 2.847.426 18.685.908 | 31.748.664

5 0 2.847.426 9.082.704 31.748.664

6 0 0 18.685.908 | 31.748.664
Langkah 3

Langkah berikutnya adalah menentukan steady state setiap
kebijakan dan menghitung ekspektasi biaya mesin. Perhitungan
identik dengan perhitungan mesin lainnya, yaitu dengan
menggunakan program MATLAB yang ada pada Lampiran 3. Hasil
perhitungan disgjikan dalam tabel berikut.

Tabel 4.16 Steady state dan ekspektas biaya mesin asah

1 0870 | 0.104 | 0.016 | 0.010 | 1.893.282,688

2 0.8477 | 0.1018 | 0.0243 | 0.0262 | 1.084.154,052

3 0 0.625 | 0.375 0 3.406.014

4 0.8547 | 0.1189 | 0.016 | 0.010 912.593,472

5 0.8547 | 0.1189 | 0.0162 | 0.0102 | 809.535,129

6 0.742 | 0.147 | 0.102 | 0.009 2.191.700
Langkah 4

Pada Tabel 4.16, ekspektas biaya terkecil terdapat pada
kebijakan 5 yaitu sebesar Rp. 809.535,129. Untuk meminimalkan
biaya, perusahaan harus melakukan pencegahan pada kondisi 2 dan 3
serta melakukan perbaikan pada kondisi 4.
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4.2.1 Metodeiteras kebijakan

Langkah pertama adalah memformulasikan masalah
maintenance dalam sebuah rantai markov yang disesuaikan dengan
jenis keputusan yang ingin diambil. Misalkan pihak perusahaan ingin
memutuskan jenis tindakan yang tepat untuk melakukan
maintenance ketika kondisi awal mesin kerusakan ringan. Alternatif
pada kondis 1 tidak ada karena tidak dilakukan tindakan apapun
pada kondisi ini. Oleh karena itu biaya perawatannya adalah nol.
Pada kondisi 2 dan 3, alternatif kebijakan adalah pencegahan dan
perbaikan. Sedangkan untuk kondisi 4, hanya memiliki alternatif
perbaikan.

Pada Tabel 4.17 berikut menjelaskan bahwa pada mesin bubut,
tidak ada biaya jika tidak dilakukan tindakan pada kondis 1, 2, dan
3. Pada kondis 2 biaya pencegahan Rp. 5.079.852,00 dan biaya
perbaikan sebesar Rp. 17.548.356,00. Pada kondis 3 biaya
pencegahan Rp. 9.842.704,00 dan biaya perbaikan Rp.
27.811.660,00. sedangkan pada kondisi 4, biaya perbaikan sebesar
Rp 49.578.620,00.

Tabel 4.18 menygjikan biaya perawatan mesin frais. Biaya
pencegahan pada kondisi 2 sebesar Rp. 4.583.652 dan biaya
perbaikannya Rp. 5.911.052,00. Pada kondisi 3, biaya pencegahan
sebesar Rp. 6.710.278,00 dan Rp. 14.325.556,00 untuk
perbaikannya. Biaya perbaikan pada kondis 4 sebesar Rp.
27.341.612,00. Sedangkan tidak ada biaya pada jika tidak dilakukan
tindakan pada kondisi 1, 2, dan 3.

Biaya perawatan untuk mesin asah disgjikan oleh Tabel 4.19.
Seperti pada mesin yang lain, tidak ada biaya tidak dilakukan
tindakan baik pada kondisi 1, 2 maupun 3. Biaya pencegahan pada
kondis 2 sebesar Rp. 2.847.426,00 dan biaya perbaikan Rp.
12.277.130,00. Pada kondisi 3 biaya pencegahan Rp. 9.082.704,00
dan Rp. 27.811.660 untuk perbaikannya. Biaya perbaikan untuk
kondisi 4 sebesar Rp. 49.578.620,00. Selengkapnya, ditampilkan
padatabel berikut.
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Tabel 4.17. Alter natif kebijakan maintenance mesin bubut

Prot " jitas C 7 E_spek S yii,a
. Alt tf -ub_ Tas Tk RO ay
i ernati P ck P
K qik - z i C,,'(
1 2 3 4 1 2 3| 4 =
1 -It-il gggkﬁa 0.880 | 0.064 | 0.032 | 0.024 0 0 0| o0 0
Ttil gg‘;kﬁa 0 | 0664 | 033% | O 0 0 0ol o0 0
2 Pencegahan 1 0 0 0 5.079.852 0 0| o0 5.079.852
Perbaikan 1 0 0 0 17.648.356 0 0| O 17.648.356
Ttil gggkﬁa 0 0 0.336 | 0.664 0 0 0| o0 0
3 Pencegahan 0 1 0 0 0 9824704 | 0 | O 9.824.704
Perbaikan 1 0 0 0 27.811.660 0 0| 0 27.811.660
4| Perbaikan 1 0 0 0 49.578.620 0 0| 0 49.578.620

Sumber ; data sekunder
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Tabel 4.18. Alternatif kebijakan maintenance mesin frais

Prok *_gitas = E sp | il A
| | Alternatif = Fos Tk e Y Ay
& = k— > P* &k
K qi — Ty
1 2 3 4 1 2 3| 4 =1
1 I:gg';kﬁa 0792 | 0104 | 0.104 | © 0 0 0| o0 0
Tt.'gggkﬁa 0 05 | 05 | 0 0 0 o o0 0
y Pencegahan 1 0 0 0 | 4583652 0 0| 0 4.583.652
Perbaikan 1 0 0 0 5.911.052 0 0| o0 5.911.052
Tt.'gggkﬁa 0 0 05 | 05 0 0 0ol o 0
3 Pencegahan 0 1 0 0 0 6.710278 | 0 | O 6.710.278
Perbaikan 1 0 0 0 | 14.325556 0 0| o0 14.325.556
4| Perbaikan 1 0 0 0 | 27.341.612 0 0| O 27.341.612

Sumber : data sekunder




Tabe 4.19 Alternatif kebijakan maintenance mesin asah

Prob”_siitas = E_spek s yii,a
| Alt tf b Tas Tk AR PE Ay
er nati P <k i
K qik = z i C,,'(

1 2 3 4 1 2 3| 4 =
1 -It-:gggkzdna 0.849 | 0.120 | 0.019 | 0.012 0 0 0| o0 0
Tt:gggkﬁa 0o | 0398 | 0602 | o0 0 0 olo 0

2 Pencegahan 1 0 0 0 2.847.426 0 0| o 2.847.426

Perbaikan 1 0 0 0 12.277.130 0 0| 0 12.277.130
I:gg';kﬁa 0 0 | 0336 | 0664 0 0 olo 0

3 Pencegahan 0 1 0 0 0 9082704 | 0 | O 9.082.704

Perbaikan 1 0 0 0 18.685.908 0 0| O 27.811.660

4| Perbakan 1 0 0 0 31.748.664 0 0| 0 49.578.620

Sumber : data sekunder
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Dari Tabel 4.17 sampai dengan 4.19, diketahui peluang
masi ng-masing kebijakan serta biaya pengel uarannya. Misalkan pada
mesin bubut, mesin yang memiliki kondis awal 2, berpeluang
kembali ke kondisi 1 sebesar 1, baik untuk tindakan pencegahan
ataupun perbaikan. Namun yang membedakannya adalah biaya
pengel uarannya.

Pada metode iteras kebijakan ini, proses pengambilan
keputusan dilakukan langkah-langkah seperti padateori.

1. Mesin bubut
Langkah 1

Diambil satu alternatif tiap kondisi secara acak. Misal diambil
kebijakan perbaikan pada kondisi 2, 3 dan 4, diperoleh

[Tidak ada tindakan
d = Perbaikan
Perbaikan ’
Perbaikan
r0.880 0.064 0.032 0.024
.l 0 0 0
1 0 0 (O
1 0 0 0
0
_ |17.648.356
1= 127811660/
| 49.578.620

P merupakan matriks probabilitas transs awal milik
kebijakan d, dan g merupakan biaya perawatan sesuai kebijakan.

Langkah 2

Dengan rumus (2.11), akan dihitung v,,v,, v3, vy, dan g.
Didapatkan sistem persamaan sebagal berikut.
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g +v, =0+ 088v; +0.064v, + 0032v3 + 0.024v,
g + v, =17.648.356 + 1lv; + 0v, + Ovg + Quy
g+ v; =27.811.650 + 1v; +0v, + 0v; + 0w,
g + v, = 49578.620 + 1v; + Ov, + Ovg + Ouy.

Dengan menganggap v, = 0, diperoleh:
vy = —14.782.4159
v, =0
vy = 10.163.308
vy = 31.930.264
g = 2.865.940,1.

Langkah 3

Dengan menggunakan persamaan (2.12) akan dihitung
kuantitas uji kebijakan untuk perbaikan selanjutnya. Berikut tabel
perbaikan kebijakan pertama mesin bubut.

Tabel 4.20 Perbaikan kebijakan pertama perawatan mesn
bubut

Kondisi Alter natif Kuantitas uji
1 Tidak dilakukan tindakan -14.782.913,9
Tidak dilakukan tindakan 558.931,388
2 Pencegahan -12.568.504
Perbaikan 0
Tidak dilakukan tindakan 21.750.626,68
3 Pencegahan 6.958.763,9
Perbaikan 10.163.304
4 Perbaikan 31.930.264
Langkah 4

Dari tabel perbaikan kebijakan pertama, terlihat bahwa nilai
kuantitas uji yang minimum kondisi 1 terdapat pada alternatif tidak
dilakukan tindakan, kondisi 2 pada alternatif pencegahan, kondisi 3
pada alternatif pencegahan, dan kondisi 4 pada alternatif perbaikan.
Kebijakan yang memiliki nilai kuantitas uji minimum tersebut
dijadikan kebijakan baru.
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Langkah 5

Kebijakan baru yang didapat tidak sama dengan susunan
kebijakan sebelumnya, sehingga iterasi dilanjutkan dengan
mengambil kebijakan baru sebagai kebijakan awal.

[tidak ada tindakan

Pencegahan

Pencegahan
Perbaikan

L

088 0.064 0.032 0.024

11 o 0 0
P=1"%9 1 0 o |

e 0 0 0

0
| 5.079.852
9= 9.924.704 |
49.578.620

Dengan menggunakan persamaan (2.11), akan dihitung
V1, V3, V3, Uy, dan g. Sehingga didapatkan sistem persamaan berikut.

g +v; =0+0.881, + 0.064v, + 0.032v3 + 0.024v,
g +v, =5.079.852 + 1v; + 0v, + Ovg + Oy

g +v3 =9.824.704 + Ov; + 1v, + Ovg + Ovy

g+ vy, =49578.620 + 1v; + 0v, + 0v3 + 0wy

Dengan menganggap v, = 0 sehingga diperoleh:
v; = —3.350.734,722
v, =0
v3 = 8.095.586,22
vy = 44.498.764
g =1.729.117,104

Seperti pada iteras pertama, dihitung uji kuantitas kebijakan
untuk perbaikan dengan menggunakan persamaan (2.12). hasil
perhitungan adalah sebagai berikut.
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Tabel 4.21 Perbaikan kebijakan kedua perawatan mesin bubut

Kondis Alter natif Kuantitas uji
1 Tidak dilakukan tindakan -3.350.734,564
Tidak dilakukan tindakan 2.318.676,006
2 Pencegahan 0.174
Perbaikan 12.568.504,17
Tidak dilakukan tindakan 24.568.058,01
3 Pencegahan 8.095.586,896
Perbaikan 9.251.004,174
4 Perbaikan 44.498.768,17

Dari tabel perbaikan kebijakan kedua, terlihat bahwa nilai
kuantitas uji yang minimum pada setiap kondisi tetap, yaitu kondisi 1
terdapat pada alternatif tidak dilakukan tindakan, kondis 2 pada
aternatif pencegahan, kondis 3 pada dternatif pencegahan, dan
kondisi 4 pada alternatif perbaikan. Iteras dihentikan karena
kebijakan baru yang didapat sama dengan susunan kebijakan
sebelumnya. Sehingga pihak perusahaan dapat memutuskan bahwa
pada kondisi kerusakan ringan dan kondisi kerusakan sedang
dilakukan pencegahan sedangkan pada kondisi kerusakan berat
dilakukan perbaikan untuk meminimumkan biaya perawatan mesin
bubut.

2. Mesn Frais
Langkah 1

Pada metode iteras kebijakan mesin frais ini, digunakan
kebijakan awal adalah pencegahan pada kondisi 3 dan 4, perbaikan
pada kondist 2.

tidak ada tindakan
Perbaikan
Pencegahan
Perbaikan
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0792 0104 0104 O
p.o | \B 0 o0 0
0 AV L ol
1 0 0 0
0
| 5.911.052
9= 6710278 |
27.341.612
Langkah 2

Dengan menggunakan rumus (2.11), akan dihitung
V1, V3, V3, Uy, dan g. Sistem persamaannya adalah :

g+v, =0+0.792v; + 0.104v, + 0.104v; + Ov,
g +vy; =5911.052 + 1vy + O0v, + Ovg + Oy
g+v3=6710.278 + 0v; + 1v, + Ovg + Ovy
g+vy =27.341.612 + 1v; + 0v, + 0vs + 0vy

Dengan menganggap v, = 0, diperoleh:

v, =0

v, = 4.442,052

v3 = 9.683.330

v, = 25.872.612

g = 1.469.000
Langkah 3

Untuk menghitung kuantitas uji  kebijakan, digunakan
persamaan (2.12) dan didapatkan hasil seperti pada tabel berikut.

60



Tabel 4.22 Perbaikan kebijakan pertama perawatan mesin frais

Kondis Alter natif Kuantitas uji

% Tidak dilakukan tindakan 39,728
Tidak dilakukan tindakan 5.593.691

2 Pencegahan 3.114.652
Perbaikan 4.442.052
Tidak dilakukan tindakan 16.308.971

3 Pencegahan 9.683.330
Perbaikan 12.856.556

4 Perbaikan 25.872.612

Langkah 4

Dari Tabel 4.22, terlihat bahwa kuantitas uji minimum kondisi
2 dan 3 terletak pada kebijakan pencegahan, dan kondisi 4 terletak
pada kebijakan perbaikan. Kebijakan yang memiliki nilai minimum
tersebut dijadikan kebijakan baru.

Langkah 5

Kebijakan baru tidak sama dengan kebijakan awal yang
diambil pada iterasi sebelumnya. Kebijakan baru tersebut dijadikan
kebijakan awal untuk iterasi selanjutnya.

[tidak ada tindakan
Pencegahan
Pencegahan
Perbaikan

L

0.792 0104 0105 0
p=| I 0 o0 0

0 1 0 ol
B 0 0 0

0
4.583.652
6.710.278 |

27.341.612
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Dengan menggunakan rumus (2.11), akan dihitung
V1, V3, V3, Uy, dan g. Sistem persamaan yang diperoleh adalah:

g+v, =0+0.792v; + 0.104v, + 0.104v, + Ov,
g + v, =4583.652 + 1v4 + 0v, + Qv; + Ovy

g +v3=6710.278 + Ovy + 1v, + Ovg + Oy
g+vy =27341.612 + 1v; + 0v, + 0vs + 0wy

Dengan menganggap v; = 0, diperoleh:
v, =0
v, = 3.325.063,183
vy = 8.776.752,366
v, = 26.083.023,18
g =1.258.588,817

Selanjutnya dihitung kuantitas uji setiap kebijakan seperti pada
iteras pertama dengan menggunakan persamaan (2.12) dan
menghasilkan seperti pada tabel berikut.

Tabel 4.23 Perbaikan kebijakan kedua perawatan mesin frais

Kondis Alter natif Kuantitas uji
1 Tidak dilakukan tindakan 0.000096

Tidak dilakukan tindakan 4.792.318,958

2 Pencegahan 3.325.063,183

Perbaikan 4.624.463,183

Tidak dilakukan tindakan 16.712.298,96

3 Pencegahan 8.776.753,183

Perbaikan 13.066.967,18

4 Perbaikan 26.083.023,18

Pada Tabel 4.23, terlihat bahwa kuantitas uji minimum
terdapat pada pencegahan di kondis 2 dan 3, sedangkan kondisi 4
dilakukan perbaikan. Kebijakan kedua yang diperoleh tersebut sama
dengan kebijakan padaiterasi sebelumnya, sehingga iterasi berhenti.
Jadi, untuk meminimumkan biaya perawatan mesin frais, mesin pada
kondis 2 dan 3 dilakukan pencegahan dan mesin pada kondis 4
dilakukan perbaikan.
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3. Mesin Asah
Langkah 1

Seperti pada mesin lainnya, langkah awal metode ini adalah
menentukan sembarang kebijakan awal untuk dilakukan iterasi. Pada
mesin asah ini, dipilih kebijakan awal yaitu perbaikan pada kondisi 2
dan 4, tidak dilakukan tindakan apapun pada kondisi 3.

[tidak ada tindakan

d Perbaikan

tidak ada tindakan|
Perbaikan

0849 0.120 0.019 0.012

p=| 1 0 0 0
0 0 0.336 0.664|
L1 0 0 0
0
_|12.277.130
0 .
31.748.664
Langkah 2

Dengan menggunakan persamaan (2.11), dibentuk persamaan
seperti di bawah ini dan akan dihitung v;, v,, v3, 14, dan g.

g+v; =0+ 0.849v; + 0.120v, + 0.019v, + 0.012v,
g+v,=12277.130 + 1v; + 0v, + Ovz + 0wy

g +v3 =0+ 0v; +0v, + 0.336v; + 0.664v,

g+ vy, =31.748.664 + 1v; + 0vy + Qv + Ovy.

Dengan menganggap v, = 0, diperoleh:
v, =0
v, = 10.193.851,75
v; = 26.527.968,72
vy = 29.665.385,75
g =2.083.278,245.
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Langkah 3

Hasil vy, v,, v5, 14 digunakan untuk menghitung kuantitas uji
kebijakan. Hasil perhitungan kuantitas uji kebijakan dengan
menggunakan persamaan (2.12), disgjikan padatabel berikut.

Tabel 4.24 Perbaikan kebijakan pertama perawatan mesin asah

Kondis Alter natif Kuantitas uji
1 Tidak dilakukan tindakan -0.09032
Tidak dilakukan tindakan 17.943.711,92
2 Pencegahan 764.147,755
Perbaikan 10.193.851,76
Tidak dilakukan tindakan 26.527.935,38
3 Pencegahan 17.193.276,76
Perbaikan 16.602.629,76
4 Perbaikan 29.665.385,76
Langkah 4

Pada Tabel 4.24, kuantitas minimum terletak pada kebijakan
tidak dilakukan tindakan di ~ kondisi 1, kebijakan pencegahan di
kondisi 2 dan perbaikan di kondis 3 dan 4. Kebijakan minimum
tersebut dijadikan kebijakan baru dan dibandingkan dengan
kebijakan sebelumnya.

Langkah 5

Kebijakan baru tidak sesuai dengan kebijakan awal, sehingga
akan dilakukan iterasi kedua dengan mengambil kebijakan baru
sebagai kebijakan awal.

tidak ada tindakan
Pencegahan
Perbaikan
Perbaikan

L
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0.849 0.120 0.019 0.012

|1 0o 0 0
P=(x1 0 0 0 |
1 0 0 0
0
| 2.847.426
= |18.685.908|
31.748.664

Seperti pada iterasi pertama, dibentuk persamaan dengan
menggunakan persamaan (2.11), sehingga persamaannya adalah
sebagai berikut.

g +v; =0+ 0.849v, + 0.120v, + 0.019v; + 0.012v,
g +v, =2847.426 + 1v, + Ov, + Ovy + Ouy

g +v3 =18.685.908 + 1v; + 0v, + 0vz + 0wy

g +v, =31.748.664 + 1v, + 0v, + Ov; + Ov,

Dengan menganggap v, = 0, diperoleh:
v, =0
v, =1.911.103,376
vy = 17.749.585,38
v, = 30.812.341,38
g =936.322,6238

Selanjutnya dihitung kuantitas uji pada masing-masing kondisi

sesua kebijakan dengan menggunakan persamaan (2.12). Berikut
tabel hasil perhitungan kuantitas uji tersebut.
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Tabel 4.25 Perbaikan kebijakan kedua perawatan mesin asah

Kondisi Alter natif Kuantitas uji
1 Tidak dilakukan tindakan 0.0001

Tidak dilakukan tindakan 10.509.546,92

2 Pencegahan 1.911.103,376

Perbaikan 11.340.807,38

Tidak dilakukan tindakan 25.486.932,74

3 Pencegahan 10.057.484,75

Perbaikan 17.749.585,38

4 Perbaikan 30.812.341,38

Pada iterass kedua ini, diperoleh kebijakan baru yang
minimum yaitu pencegahan di kondisi 2 dan 3, serta perbaikan pada
kondisi 4. Karena kebijakan ini tidak sama dengan kebijakan pada
iteras sebelumnya, dilakukan iterasi kembali. Kebijakan yang akan
dilakukan iterasi, adalah hasil dari iterasi kedua tersebut.

[tidak ada tindakan
d= Pencegahan
Pencegahan
Perbaikan
0849 0.120 0.019 0.012
p= 1 0 0 0
0 1 0 (O &
il 0 0 0
0
_ | 2.847.426
=1 9.082.704 |
31.748.664

Kemudian dibentuk persamaan dengan menggunakan
persamean (2.11), sehingga persamaannya adalah sebagai berikut.

g + vy, =0+ 0849y, + 0.120v, + 0.019v, + 0.012v,
g + Vs = 2847426 + 1171 + 01)2 + 01}3 + 01}'4
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g+vg= 9.082.704 + Dvl + 11}2 + GU3 + UU4
g + Uy = 31.748.664 + 1U1 + Uvz + Uvg + “Uvq_

Dengan mengamsumsikan v; = 0, diperoleh :
v; =0
v, = 2.036.017,831
v3 = 10.307.313,66
v, = 30.937.255,83
g =811.408,1692.

Berikut adalah hasil perhitungan kuantitas uji menggunakan
persamaan (2.12) seperti pada iteras sebelumnya.

Tabel 4.26 Perbaikan kebijakan ketiga perawatan mesin asah

Kondis Alter natif Kuantitas uji
I Tidak dilakukan tindakan 0.00002

Tidak dilakukan tindakan 6.203.929,751

I Pencegahan 2.036.017,831
Perbaikan 11.465.721,83

Tidak dilakukan tindakan 23.194.187,09

Il Pencegahan 10.307.313,66
Perbaikan 17.874.499,17

\% Perbaikan 30.937.255,83

Tabel 4.26 menyajikan perhitungan kuantitas uji yang
menghasilkan kebijakan baru yaitu pencegahan pada kondisi 2 dan 3,
serta perbaikan pada kondisi 4. Kebijakan baru ini sama dengan
kebijakan sebelumnya, sehingga iterasi berhenti. Kebijakan ini yang
bisa dilakukan perusahaan agar meminimumkan biaya perawatan
mesin frais.

4.3 Perbandingan Metode Enumeras Lengkap dengan Metode
Iterasi Kebijakan

Pada metode enumerasi lengkap, keputusan yang dihasilkan
agar biaya perawatan minimum adalah kebijakan lima, yaitu kondisi
2 dan 3 dilakukan pencegahan (preventive maintenance), dan
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dilakukan perbaikan (corrective maintenance) pada kondisi 4, baik
pada mesin bubut, mesin frais, maupun mesin asah. Keputusan ini
sama dengan yang dihasilkan pada metode iterasi kebijakan.

Meskipun kedua metode ini memiliki hasil yang sama, namun

tidak semua metode efektif untuk digunakan. Kedua metode tersebut
memiliki kelebihan dan kekurangan masing-masing. Perbandingan
kedua metode tersebut adala sebagai berikut.

1
a

b.
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Efisens waktu

Metode enumerasi lengkap kurang efisien karena harus
mendaftar dan menghitung semua alternatif kebijakan.

Metode iteras kebijakan relatif lebih efisien karena dengan
mengambil sembarang kebijakan awal, akan didapat kebijakan
akhir yang minimum.

Ketersediaan alternatif lain

Metode enumeras lengkap dapat mengurutkan kebijakan dari
yang terbaik sampal terburuk, sehingga jika kebijakan teratas
tidak dapat dilakukan, ada aternatif kebijakan lain pada urutan
kedua yang minimum.

Metode iteras kebijakan hanya menghasilkan keputusan akhir
sehingga tidak dapat menentukan kebijakan lain apabila
kebijakan akhir tersebut tidak dimungkinkan untuk dilakukan.



BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan hasil penelitian dan pembahasan yang telah

dilakukan, diperoleh kesimpulan sebagai berikut.

1

Modd kerusakan mesin berbentuk matriks probabilitas transis
awal (P) yang beris peluang transis status kondisi mesin pada
periode selanjutnya. Matriks diperoleh dengan mengolah data
transis kerusakan mesin di PT. Pindad (Persero) Turen-Malang.
Solusi dengan metode enumerasi lengkap dan metode iteras
kebijakan menghasilkan keputusan yang sama yaitu pencegahan
(preventive maintenance) pada kondis 2 dan 3 dan perbaikan
(corrective maintenance) pada kondis 4, bailk pada mesin bubut,
mesin frais, maupun mesin asah. Kebijakan tersebut dapat
dilakukan PT. Pindad (Persero) Turen-Malang untuk
meminimalkan biaya.

Metode enumerasi |engkap lebih lengkap karena dapat mendaftar
semua aternatif kebijakan dari yang terbaik dan terburuk.
Namun dari segi efisiensi waktu, metode iterasi kebijakan lebih
tepat digunakan karena dengan sembarang kebijakan awal, akan
didapat kebijakan akhir sebagai keputusan perawatan mesin.

5.2 Saran

Untuk penelitian selanjutnya, model pada skripsi ini dapat

dikembangkan dengan memperhatikan ketersediaan sparepart.
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LAMPIRAN 1. Transis Kondisi Mesin

MESIN BUBUT

1111 4
1131 4

1] 2 14| 4

1
1

2

1

1

3

2

1

3
1
2
1
1

4

3

DAL

K5

K6

K7

K8

K9

K10
K11
K12
K13
K14
K15
K71
K72
K82

K871 |1] 2 |1

K872 1] 2 |1

K83 1|11

K874 |11 |1

K85 [1]1]1

K91
K83

K89
Sumber : PT. Pindad (Persero) Turen-Malang
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MESIN FRAIS

2

1

4| 4

4

DAL

K36
K37
K38

K86
Sumber : PT. Pindad (Persero) Turen-Malang
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MESIN ASAH

1/1]1/1]1]2]1|1/1]1]1]1

1]11/1/1/1/2]2]2]|]2|2|1]|1
1]11/1/1/1/1]1]1]1]1]1]1
1]1/1/1/1/1]1]1]1|]1|]1]1
1]1/1/1)1]1/1|1/1]3]|1|1

3/4(1/1/1]1]1]1|]1|]1|1]1

1121111111114
1]11/1/1/1/1]1]1]1]1]1]1
1]1/1/1/1/1]1]1]1|]1]1]1
1]117/1/1/1/1]1}]1]12]|]1]1]1
1]11/1/1)1/1}]1}1]1|]1]1]1
1]11/1/1/1/1}]1]1]12]1]1]|1
1/12/1/1]1]1}]1|1/1]1]1]2
1(1/1|1|1|1|1|1|12,2|2|3
11111111114 4|4
2/3|1]1/1/1]1|3/3|3]|1]|]1
1/1/1/1]1|3|3|4/1]1]1|1
1]1/1/1/1/1/1}]1}]1|1|1]|1
1]1/1/1/1j1]1/2]1]2]|1]|1
1]j17/1/1/1j1]1}1]1}]1]1]1
1]1/1/1/1j1]1]12]1]1]1]|1
111/1/1/1/1]1]1]2|1]1]1
1]11/1/1/1/1]1]1]1|]1]|1]1
1]11/1/1/1/1]1]1]21|]1]1]|1
1/11/1/1/1/1]1]1]21]1]1]1
112|1|1|1|2|2|3|1|2|1]|2

1/2)1|]1(12]|1]2(1|1|1]|1

1/2)1|2(1)1|1]1(1,2|1]2

DAL

K1

K2

K3
K18
K22
K23
K24
K74
K27
K53
K73
K16
K17
K26
K77
K76
K75
K30
K20
K21
K68
K29
K19
K%4
K74
K25
K32

K28
Sumber : PT. Pindad (Persero) Turen-Malang
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LAMPIRAN 2. Biaya Perawatan Mesin

3.000.000 x22

Biaya Operator = eI 91.667

Biayadowntime= Rp. 3.935.185

Mesin Bubut

K

. Biaya

n Down | Biayadown

d kebijakan | time | time(Rupiah (Fffeir;;orer P(zjwlzt%” Tota

i (am) | per jam) i g

~ jam)

i
Tidak ada

Y tindakan 0 g ! / 0

5 Pencegahan 1 3.935.185 91.667 1.053.000 5.079.852
Perbaikan 3 3.935.185 91.667 5.567.800 17.648.356

3 Pencegahan 2 3.935.185 91.667 1.771.000 9.824.704
Perbaikan 5 3.935.185 91.667 7.677.400 27.811.660

4 Pencegahan 3 3.935.185 91.667 2.250.300 14.330.856
Perbaikan 10 3.935.185 91.667 9.310.100 49.578.620

Sumber : PT. Pindad (Persero) Turen-Malang
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Mesin Frais

K

g Down Bi aya down Biaya

d kevijakan time time oper ator Perawatan

i (jam) (Rupiah per | (Rupiah per (Rupiah) Total

4 jam) jam)

|
Tidak ada

1 lindakan 0 0 0 0 0

5 Pencegahan 1 3.935.185 91.667 556.800 4.583.652
Perbaikan 1 3.935.185 91.667 1.884.200 5.911.052

3 Pencegahan 15 3.935.185 91.667 670.000 6.710.278
Perbaikan 3 3.935.185 91.667 2.245.000 14.325.556

4 Pencegahan 25 3.935.185 91.667 720.100 10.787.230
Perbaikan 6 3.935.185 91.667 3.180.500 27.341.612

Sumber : PT. Pindad (Persero) Turen-Malang




Mesin Asah

K

S Biaya Biaya

n Down ;

d  Kevijakan time | downtime | operator Perawatan

i (jam) (Rupiah | (Rupiah per (Rupiah) Total

4 per jam) jam)

i
Tidak ada

1 lindakan 0 0 0 0 0

5 Pencegahan 05 | 3.935.185 91.667 834.000 2.847.426
Perbaikan 25 | 3.935.185 91.667 2.210.000 12.277.130

3 Pencegahan 2 3.935.185 91.667 1.029.000 9.082.704
Perbaikan 4 3.935.185 91.667 2.578.500 18.685.908

4 Pencegahan 3 3.935.185 91.667 1.229.500 13.310.056
Perbaikan 7 3.935.185 91.667 3.560.700 31.748.664

Sumber : PT. Pindad (Persero) Turen-Malang
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Lampiran 3. Operasi Baris Elementer Matriks [A|B]

|:: 0.064
—012 1 1 1 Ig7B1x 012 + B2
0064 -1 0 0 ,o 032
0032 0 -1 0 |o|B1x + B3
0024 0 0 -1/9 0.12
1 1 1 1 11 pg1 x plEs, + B4
012
—0.12 1 1 |8 0.267
0  ~04667 05333 05333 of B2 X o=+ B3
0 0267 07333 0267 o i
0 0.2 0.2 —0.8 |o| B2 x ——— + B4
3 i = 0.4667
~0.12 1 1 |
0 —04667 05333 05333 .o
0 04286 0579 B3 x(1) gbt
0 0.4286 -057|9
1 1 4/ -t
012 1 1 |
0 —04667 05333 05333 .o
0 —0.4286 057[o| B1 & BS
0 0 0 o |o
1 1 1 1
1 1 1 |'£z-
0 —04667 05333 05333 .1
0 0 —0.4286 057 o B1(0.12) + BS
0 0 0 o |o
_012 1 1 -0.
1 1 1 1 | 9
0 —04667 05333 05333 , ,
0 0 —0.4286 057| o | B5 B4
0 0 0 o
o 12 12 12 012
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[1 1
0 —04667
o 0
[o 1.2
0 0
o p )
0 —0.4667
0\ 4
0 0
o 0
10
0 —0.4667
0 o
0 o
o 0
[1 0
0 —0.4667
0 o
{o 0
0 o
100
[o 10 0
0010
|lo 00 1
0000
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1

0.5333
—0.4286

12
0

21427

0.5333
—0.4286

2.3998
0

0

0
—0.4286

0
0

0

0
—0.4286

0
0

0.8<

|0.u§
0152929

o.8071

8.8;286

0.0214
0

1
(8]
1 |r| (-: 4

1
B2 ( ) + B1
0'530327 = —0.4667
0 0'6’ —0.4667)
| 1
2.1427 |.9. 83( + B1

0.5333

1
05714| o (
0, i s
23998 [0.12
0 0 33(—2'3998)+B3
—0.4667
| 34(4‘9993 )+B1
49993 |.9. —=<oo1
TN W
. (0]
0, 34(—5‘5991)+32
55991 [0.12
0 0 34(0‘5714)+33
—5.5991
) | (Jf;t_!.gzg B2 (—1_)
—0.4667
0 0.40252
0 |-90123| B3 (7)
55991 | .12 —0.4286
0 L)
B4\55901



LAMPIRAN 4a. Listing Program Metode Enumerasi Lengkap

clear all;

clc;

fprintf(' Metode Enunerasi Lengkap \n');
fprintf('--=----------------- \n');

n=i nput (‘ ordo :');
fprintf (' Matrik P: \n");

for (i=1:n)
for (1=1:n)
fprintf("P [ %, %l = ,i,l);
P(i,l)=input('');
end;
end;
fprintf(' Matrik C: \n');
for (i=1:n)
for (1=1:n)
fprintf("C [ %, %] =,i,l);
Cli,1)=input("");
end;
end;
for(i=1:n)
d=0;
for(j=1:n)
d=d+P(i,j)*C(i,]);
end;
V(i) =d;
end;

fprintf('Bi aya Ekspektasi Satu Langkah \n');
Vv
for(i=1:n)
for(j=1:n)
if(i==j)
B(i,j)=P(i.j)-1;
el se
B(i,j)=P(i,j);
end;
end;
end;
WEt ranspose( B)
c=1,
si ngul ar =0;
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whil e(c<=n-1) & (singular~=1)
pi vot =Wc, ¢) ;
r=c;
for(zz=c+1:n)
i f(abs(Wzz, c))>abs(pivot))
pi vot=Wzz, c);
r=zz;
end;
end;

i f(pivot==0)
si ngul ar =1;
el se
if(r>c)
for(s=1:n)
t ampung=Wc, s);
W, s)=Wr,s);
Wr, s) =t anpung;
end;
end;
for(i=c+1:n)
m=Wi,c)/Wc,c);
for(j=c:n)
Wi, ) =Wi,j)-mWe,j);
end;
end;
end;
c=c+1;
end;
w
pi 4=1;
pi 3=(- W3, 4)/ W3, 3)) *pi 4;
pi 2=- (W 2, 3) *pi 3+W 2, 4) *pi 4) I W 2, 2) ;
pi 1=- (W1, 2)*pi 2+4W 1, 3) *pi 3+W 1, 4)*pi 4)/ W1, 1);

s=1/ (pi 1+pi 2+pi 3+pi 4);
phi 1=s*pi 1
phi 2=s*pi 2
phi 3=s*pi 3
phi 4=s*pi 4

bi aya_ekpektasi _nesi n=phi 1*V( 1) +phi 2*V( 2) +phi 3* V(
3) +phi 4*V(4)
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LAMPIRAN 4b. Listing Program Metode | teras Kebijakan

clear all;
clc;

fprintf(' Metode Itersi Kebijakan\n');
fprintf(' ____________________ \n-);
n=i nput (' ordo :');

fprintf(' Matrik Transisi Awal : \n');
for (i=1:n)

for (1=1:n)
fprintf("TA [ %, %] =",i,l);
TA(i, I )=input('");
end;
end;

fprintf(' Matrik Biaya Pencegahan : \n');

for (i=1:n)

for (1=1:n)
fprintf('CR [ %, %] = ,i,l);
CR(i, 1)=input('');
end;
end;

fprintf(' Matrik Biaya Perbaikan : \n');
for (i=1:n)

for (1=1:n)
fprintf('CB [ %, %] =" ,i,l);
CB(i,l)=input(' ");
end;
end;

fprintf(' Matrik P : \n");
for (i=1:n)

for (I=1:n)
fprintf("P [ %, %] = ,i,l);
P(i,I)=input('');
end;
end;

fprintf("Matrik Q: \n");
for (i=1:n)
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fprintf(" Q[ %, %] =,i,1);
Qi,D=input('');

end;

fprintf('-----c=---==---- \n');
fprintf('Msalkan V1=0 : \n');

for(i=1:n)
for(j=1:n)
if(j==1)
A(ij)=1;
el se
if(j==i)
A(,j)=1-P(i,]);
el se
AC,j)=-21*P(i,j);
end;
end;
end;
end;

s=1;
whi | e( s<=n)
for(i=1:n)
for(j=1:n)
i f(j==s)
D(i,j)=Qi, 1);
el se
D(i,j)=A(i,]);
end;
end;
end;
D
L(s)=det (D)/det (A);
S=s+1;
end;
L
for(i=1:n)
i f(i==1)
V(i) =0;
el se
V(i) =L(i);
end;
end;
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fprintf('State 1 (Tidak Dilakukan Ti ndakan
Apapun) : \n');

z=0;

for(i=1:n)
z=z+TA(L,i)*V(i);

end;

KuantitasUji =z+CR(1, 1)

fprintf('State 2 (Tidak D | akukan Ti ndakan
Apapun) : \n');

z=0;

for(i=1:n)
z=z+TA(2,i)*V(i);

end;

Kuantitasyi=z+CR(1, 1)

fprintf('State 2 (Pencegahan) : \n');

d=[1 0 0 0];

z=0;

for(i=1:n)
z=z+d(i)*V(i);

end;

KuantitasUji=z+CR(2, 1)

fprintf(' State 2 (Perbaikan) : \n');

d=[1 0 0 0];
z=0;
for(i=1:n)

z=z+d(i)*V(i);
end;
Kuantitasyi=z+CB(2, 1)

fprintf('State 3 (Tidak Di | akukan Ti ndakan
Apapun) : \n');

z=0;

for(i=1:n)
z=z+TA(3,i)*V(i);

end;

KuantitasUji =z+CR(1, 1)

fprintf('State 3 (Pencegahan) : \n');
d=[0 1 0 0];
z=0;
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for(i=1:n)
z=z+d(i)*V(i);

end;

KuantitasUji =z+CR(3, 2)

fprintf(' State 3 (Perbai kan)

d=[1 0 0 0];
z=0;
for(i=1:n)

z=z+d(i)*V(i);
end;
KuantitasUji =z+CB(3, 1)

fprintf(' State 4 (Perbai kan)

d=[1 0 0 0];
z=0,
for(i=1:n)

z=z+d(i)*V(i);
end;
KuantitasUji =z+CB(4, 1)
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LAMPIRAN 5. Surat ljin Penelitian

Nomor
Klasifikasi
Lampiran
Perihal

s Ofica - 1 Jnse

“pinadad

PT. PINDAD (PERSERO)

DIVIST MUNIST
JKTE0O0B782
s w17 MuXIzon Turen, 3C Nopember 2011
: Biasa
: - lembar
: Jawaban Permohonan ljin Penelitian Kepada

Yth. An. KETUA JUR. MATEMATIKA
FAKULTAS MIPA
UNIVERSITAS BRAWILJIAYA
JL. MAYJEN HARYONO 169
DI MALANG

I. Memperhatikan surat Saudara nomor : 710/UN10.9.4/PP/2011 tanggal : 22 Nopember
2011 Perihal Permohonan ljin mengambil data penelitian mahasiswa Program Studi
Matematika Nim : 0810940001,

2. Sehubungan dengan hal but di atas, b ini diberitahukan bahwa PT, Pindad
(Persero) Turen Malang dapat menerima mahasiswa Saudara untuk melaksanakan
Penelitian Mulai tanggal : 07 Desember /d 30 Desember 2011

Adapun persyaratan yang diperlukan sebagai berikut :
a. Mengikuti tes kesetinan memasuki instalasi PT. Pindad (Persero) pada :
Tanggal : 01 Desember 2011.
Pukul  : 07.30 WIB ( kai al ) dengan melampirkan :
1) Proposal yang disetujui oleh Dosen Pembimbing (rangkap dua).
2) Surat K gan Catatan Kepolisi
( beserta | Lembar Foto copy)
3) Pas Foto ukuran 3 x 4 = 3 lembar.
4) Pas Foto ukuran 4 x 6 = 3 lembar.
b. Hasil laporan penelitian / praktek harus diketahui oleh pihak PT. Pindad (Persero),

Sebelum melaksanakan tes kesetiaan mohon koordinasi terlebih dahulu dengan staf
Subdep Minu & Humas (telepon 0341-824462 pesawat 297),

3. Demikian untuk menjadikan periksa, atas perhatian Saudara diucapkan terima kasih.

7 g Indorena ® Prone g} TIOSORZ, TI0EB55 # Facaimde : 04095 # £ - mad - inkoy
Salan Office : 1 Bt Caper Na. 24 Jakarta Puasl # Phone (82-21) JB06E25 * Faeurnds | (£2-21) 2012005

Divial Munial : & Jaedl Sademan Tusen f5174 Malang - indonesis + Pnona (K231 K248E7 (Husling) # Facsimie - [E3-341) £38300 & E - mal : dvmupinas.com
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‘area Turen,

Demikian paryataan ini kami buat
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