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Pemanas Air dengan Menggunakan Simulink. Dosen Pembimbing Ir. Retnowati, M.T. dan

Goegoes Dwi Nusantoro, S.T., M.T.

Pengendalian suhu pada tabung pemanas air dilakukan dengan tujuan perancangan
fungsi keanggotaan fuzzy pada pengendalian suhu tabung pemanas air dengan menggunakan
Simulink. Dengan membandingkan jumlah fungsi keanggotaan fuzzy yang digunakan akan
mendapatkan respon sistem.

Berdasarkan perancangan pemodelan sistem tabung pemanas air didapat nilai fungsi

Qout
@in  27.45s+1

alih yaitu . Parameter sistem pemanas air memiliki tabung berkapasitas 10
liter dengan tinggi 65cm. untuk nilai set point yang diinginkan sebesar 40° C.

Pada penelitian ini hasil dari data pengujian didapat nilai karakeristik dari sistem orde
satu. Untuk nilai dari fungsi keanggotaan yang berjumlah tiga didapat nilai settling time (ts)
sebesar 57.5167 detik, delay time sebesar 14.0308 detik dan Error Steady State mencapai
10.625% melebihi nilai keluarannya. Untuk nilai dari fungsi keanggotaan yang berjumlah
lima didapat nilai settling time (ts) sebesar 52.5699 detik, delay time sebesar 14.1253 detik
dan Error Steady State mencapai 3.75% melebihi nilai keluarannya. Untuk nilai dari fungsi
keanggotaan yang berjumlah tujuh didapat nilai settling time (ts) sebesar 36.4909 detik,
delay time sebesar 14.1253detik dan Error Steady State mencapai 2.5% melebihi nilai

keluarannya.

Kata Kunci: Fuzzy, Suhu, Tabung pemanas air

viii



SUMMARY

Averus Zulfikar Akbar, Department of Electrical Engineering, Faculty of Engineering,
Brawijaya University, August 2016, Fuzzy Membership Function Design on Tube
Temperature Control Water Heater by Using Simulink. Supervisor: Ir. Retnowati, M.T.
and Goegoes Dwi Nusantoro, S.T., M.T.

Controlling the temperature on the water heater tubes is done with the aim of
designing fuzzy membership function on temperature control water heater tubes by using
Simulink. By comparing the number of fuzzy membership functions that used to be a
systems response.

Based on modeling design system of water heating tubes obtained value of the

o . Oout
transfer function is =
Oin

. Parameter tube water heating system has a capacity of
27.45s5+1

10 liters with a height of 65cm. to the desired set point value of 40 ° C.

In this study the results of the test data obtained parameter value of the order system.
For the value of the membership function of three values obtained settling time (ts) of
57.5167 seconds, the delay time of 14.0308 seconds and Error Steady State reached 10 625%
exceeds the value of the output. For the value of the membership function values obtained
from five settling time (ts) of 52.5699 seconds, the delay time of 14.1253 seconds and Error
Steady State reached 3.75% exceeds the value of the output. For the value of the membership
function of seven values obtained settling time (ts) of 36.4909 seconds, the delay time of
14.1253detik and Error Steady State reached 2.5% exceeds the value of the output.

Keyword: Temperature, Fuzzy, Tube water heater



