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ABSTRAK

M Saddam Rizky D, Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas
Brawijaya, November 2013, Rancang Bangun Sistem Otomatisasi Penerangan
Dan Motion Detector Sebagai Proteksi Keramba Pada Sentra Budidaya Ikan.
Dosen Pembimbing : M. Rif’an, ST., MT. dan Ir. Nurussa’adah, MT.

Permintaan ikan dipasaran yang semakin meningkat seringkali
menimbulkan persaingan yang tidak sehat pada para pelaku usaha seperti yang
terjadi di Desa Jatiguwi Kab. Malang yang mayoritas penduduknya beprofesi
sebagai budidaya ikan menggunakan keramba. Kondisi exsisting yang dialami
masyarakat disana yakni maraknya tindak pencurian dan perusakan jala keramba
dikarenakan tidak adanya sistem penerangan dan proteksi keramba yang
memadai. Penjagaan pada keramba dilakukan dengan mangawasi kondisi sekitar
keramba dari malam hingga pagi hari, sedangkan untuk sistem penerangan
masyarakat membuat penerangan sederhana yang sumbernya berasal dari sumber
listrik rumah. Hal ini tentu tidak efektif dan berbahaya apabila kabel konduktor
terkelupas ataupun terjadi hubung singkat. Dengan alasan ini penulis merancang
“Sistem Otomatisasi Penerangan dan Motion Detector Sebagai Proteksi Keramba
pada Sentra Budidaya Ikan”.

Sistem ini dirancang untuk memproteksi keramba dari tindak pencurian
dan perusakan jala keramba dengan memanfaatkan sensor passive infrared (PIR)
sebagai deteksi gerakan. Sumber penerangan menggunakan lampu LED dengan
sumber energi berasal dari solar cell sebagai pengganti listrik rumah, dan
tegangan yang masuk ke lampu LED distabilkan terlebih dahulu menggunkan
rangkaian cuk converter. Hasil pengujian menunjukkan alat mampu berfungsi
dengan baik mengeluarakan tegangan konstan sebesar 9,8V dengan rata-rata
kesalah kurang dari 1,2% sebagai masukan lampu LED. Proses pengisian accu
dari solar cell sebesar 10,2V menjadi 12,03V membutuhkan waktu selam 3,5 jam
dengan arus pengisian rata-rata 1,3Ah, sedangkan arus yang dibutuhkan
keseluruhan sistem dalam satu hari sebesar 4,9Ah.

Kata kunci: Keramba, Sistem Penerangan, Sistem Proteksi, Cuk
Converter.
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