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ABSTRAK

Yoga Gapaiasa, Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Brawijaya,
Januari 2012, Implementasi Sensor Kompas Digital Untuk Memonitor Arah Muatan
Roket, Dosen Pembimbing: M. Rif’an, ST., MT. dan Ir. M. Julius St, MS.

Muatan roket merupakan salah satu produk elektronika yang saat ini sedang
berkembang pesat. Perkembangan teknologi ini juga diikuti dengan perkembangan
teknologi sensor yang digunakan pada muatan roket. Sensor merupakan komponen
penting pada muatan roket karena dengan adanya sensor-sensor didalamnya maka
muatan roket dapat beroperasi secara otomatis. Sensor kompas digital merupakan salah
satu sensor yang digunakan untuk menunjukkan arah muatan roket. Sensor kompas
digital CMPSO03 dapat diimplementasikan pada muatan roket dengan menunjukkan arah
muatan roket. Data arah sensor kompas digital CMPS03 yang diakses secara 12C (Inter
Integrated Circuit) ini cukup valid dan sesuai dengan kondisi yang sebenarnya karena
rata-rata kesalahan pada pengukuran arah sebesar 0,14%. Namun, ketika muatan roket
dalam keadaan miring 45° terhadap bidang datar rata-rata kesalahan pada pengukuran
arah sebesar 2,5%. Radio Frekuensi yang dipakai menggunakan tipe YS-1020U sebagai
komunikasi data antara muatan roket dengan ground segmen. Data arah dapat diterima
dengan baik oleh software antarmuka ground segmen sampai pada jarak 250 meter
antara pemancar dan penerima pada lokasi terbuka. Pada jarak lebih dari 250 meter,
data sudah tidak sesuai dengan format data yang dikirim sehingga data menjadi tidak
valid. Sistem elektronika yang menunjang penggunaan sensor kompas digital CMPS03
sebagai penunjuk arah muatan roket yaitu rangkaian catu daya, rangkaian sensor
kompas digital CMPS03, rangkaian mikrokontroler ATmega8, rangkaian YS-1020U,
dan software antarmuka yang dapat memonitor arah muatan roket dalam bentuk visual
dan grafik secara real time.

Kata kunci: Kompas Digital CMPS03, Arah Muatan Roket, Monitor.
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