
 

 

 

 

PENGONTROLAN SUHU DAN KELEMBABAN MENGGUNAKAN KONTROL 

PID PADA SISTEM HIDROPONIK TANAMAN CABAI RAWIT BERBASIS 

ARDUINO 

 

SKRIPSI 

TEKNIK KONTROL KONSENTRASI TEKNIK KONTROL 

 

Diajukan Untuk Memenuhi Persyaratan 

Memperoleh Gelar Sarjana Teknik 

 

 

 

 

 

 

Disusun oleh: 

ADYTIA NUGRAHA 

135060300111017 

 

 

KEMENTERIAN RISET TEKNOLOGI DAN PENDIDIKAN TINGGI 

UNIVERSITAS BRAWIJAYA 

FAKULTAS TEKNIK 

MALANG 

2018



 

 

 

 

 



PERNYATAAN ORISINALITAS SKRIPSI 

 

Saya menyatakan dengan sebenar-benarnya bahwa sepanjang pengetahuan saya dan 

berdasarkan hasil penelusuran berbagai karya ilmiah, gagasan dan masalah ilmiah yang diteliti dan 

diulas di dalam Naskah Skripsi ini adalah asli dari pemikiran saya. Tidak terdapat karya ilmiah 

yang pernah diajukan oleh orang lain untuk memperoleh gelar akademik di suatu Perguruan 

Tinggi, dan tidak terdapat karya atau pendapat yang pernah ditulis atau diterbitkan oleh orang lain, 

kecuali yang secara tertulis dikutip dalam naskah ini dan disebutkan dalam sumber kutipan dan 

daftar pustaka. 

Apabila ternyata di dalam naskah Skripsi ini dapat dibuktikan terdapat unsur-unsur jiplakan, 

saya bersedia Skripsi dibatalkan, serta diproses sesuai dengan peraturan perundang-undangan yang 

berlaku (UU No. 20 Tahun 2003, pasal 25 ayat 2 dan pasal 70). 

 

 

 

 

Malang, Mei 2018 

Mahasiswa, 

 

 

 

 

ADYTIA NUGRAHA 

NIM. 135060300111017 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Teriring Ucapan Terima Kasih kepada: 

papa dan mama Tercinta  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



RINGKASAN 

Adytia Nugraha, Jurusan Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas Brawijaya, Mei 

2018, Pengontrolan suhu dan kelembaban menggunakan kontrol PID pada sistem 

hidroponik tanaman cabai rawit berbasis arduino. Dosen Pembimbing: Dr. Ir. Erni 

Yudaningtyas, MT. 

       Hidroponik adalah budidaya bercocok tanam dengan memanfaatkan air tanpa 

mengunakan tanah dengan menekankan pada pemenuhan kebutuhan nutrisi bagi tanaman. 

Kebutuhan air pada hidroponik lebih sedikit daripada kebutuhan air pada budidaya dengan 

tanah. Hidroponik menggunakan air yang jauh lebih efisien. Sehingga cocok diterapkan 

pada daerah yang memiliki pasokan air terbatas. Dalam proses bercocok tanam dengan 

metode hidroonik suhu dan kelembaban menjadi faktor yang berpengaruh. Namun suhu 

dan kelembaban dapat berubah-ubah karena beberapa faktor, maka dengan dirancangnya 

alat menggunakan kontroler diharapkan mampu menjaga kestabilan suhu dan kelembaban 

secara konstan. Sehingga tidak mengganggu proses pertumbuhan dan dapat digunakan di 

berbagai waktu agar mendapatkan hasil yang maksimal. Arduino Uno digunakan sebagai 

alat pengendali. Penelitian ini menggunakan kontroler PID serta ON-OFF. Suhu dan 

kelembaban diatur sebesar 27ºC dan 80%, Perancangan kontroler PID pada suhu 

menggunakan metode Ziegler-Nichols, didapatkan nilai parameter yang sesuai untuk 

sistem dengan nilai Kp=9,3, Ki=0,043, Kd=502 

Kata kunci: Suhu, Kelembaban , PID, ON-OFF, Hidroponik. 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

SUMMARY 

Adytia Nugraha, Department of Electrical Engineering, Faculty of Engineering Universitas 

Brawijaya, May 2018, Controlling temperature and humidity using PID control on hydroponic 

system of arduino based cayenne plant. Supervisor: Erni Yudaningtyas. 

Hydroponics is the cultivation of farming by utilizing water without using the soil by emphasizing the 

fulfillment of nutritional needs for plants. The water requirement on hydroponics is less than the water 

requirement for cultivation with soil. Hydroponics uses much more efficient water. So it is suitable to be 

applied to areas with limited water supply. In the process of cultivation with hydroonic method temperature 

and humidity becomes an influential factor. However, the temperature and humidity can vary due to several 

factors, so with the design of the tool using the controller is expected to keep the stability of temperature 

and humidity constantly. So as not to disrupt the growth process and can be used at various times in order 

to get maximum results. Arduino Uno is used as a controller. This research uses PID controller and ON-

OFF. Temperature and humidity are set at 27ºC and 80%, design of PID controller at temperature using 

Ziegler-Nichols method, got parameter value suitable for system with value Kp = 9,3, Ki = 0,043, Kd = 

502 

Keywords: Temperature, Humidity, PID, ON-OFF, Hydroponics. 
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